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内容概要

本书系统地介绍了神经网络控制的理论、方法及其在非线性系统建模和控制中的应用。
内容主要包括两部分：一是神经网络控制技术的基本理论研究，提出了多种颇具特色而又行之有效的
神经网络控制方法及其实现技术；二是从工程角度出发，介绍了神经网络控制系统的设计方法，给出
几个成功的神经网络控制技术的工程应用实例，并控讨了神经网络控制领域尚待解决的问题。
    本书主要基于作者近年来的研究成果，并引用了国内外最新的文献资料，理论联系实际，突出工程
特色。
    本书可供高等院校、科研机构等从事自动控制、工业自动化、机械电子工程、人工智能和计算机应
用等专业的师生和研究人员及相关领域的工程技术人员参阅使用。
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