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内容概要

　　本书系《自动控制原理》（第四版）（胡寿松主编，科学出版社，2001）一书的简明版，比较简
明扼要地阐述了自动控制的基本理论与应用。
全书共分八章，前七章着重介绍线性控制理论及应用，最后一章介绍控制理论中的非线性系统的特征
和分析方法。
　　本书精选了第四版中的主要内容，加强了对基本理论及其应用的阐述。
书中深入浅出地介绍了自动控制的基本概念，控制系统在时域和复域中的数学模型及其结构图和信号
流图；比较全面地阐述了线性控制系统的时域分析法、根轨迹法、频域分析法以及校正和设计的基本
方法；对线性离散系统的基础理论、数学模型、稳定性、稳态误差以及动态性能分析等问题，进行了
比较详细的讨论；在非线性控制系统分析方面，给出了常见非线性特性对系统性能的影响和常用的描
述函数分析方法。
书中还给出了傅里叶变换与拉普拉斯变换法，可供读者在学习的过程中查询之用。
　　本书可作为高等工业院校自动控制、工业自动化、电气自动化、仪表及测试、机械、动力、冶金
等专业的教科书（56～64学时），亦可供从事自动控制类的各专业工程技术人员自学参考。
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主编的《自动控制原理》(第三版)获国家教学成果二等奖;1998年评为航空工业十佳优秀教师;1999年获
江苏省红杉树园丁奖学金;2000年评为江苏省优秀科技工作者;2002年主编的《自动控制原理》(第四版)
被评为全国优秀畅销书(科技类);2003年获江苏省高等学校教学名师奖。

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理简明教程>>

书籍目录

前言第一章 控制系统导论1-1 自动控制的基本原理1-2 自动控制系统示例1-3 自动控制系统的分类1-4 自
动控制系统的基本要求习题第二章 控制系统的数学模型2-1 傅里叶变换与拉普拉斯变换2-2 控制系统的
时域数学模型2-3 控制系统的复数域数学模型2-4 控制系统的结构图与信号流图2-5 数学模型的实验测
定法习题第三章 线性系统的时域分析法3-1 系统的时域性能指标3-2 一阶系统的时域分析3-3 二阶系统
的时域分析3-4 高阶系统的时域分析3-5 线性系统的稳定性分析3-6 线性系统的稳态误差计算习题第四
章 线性系统的根轨迹法4-1 根轨迹法的基本概念4-2 常规根轨迹的绘制法则4-3 广义根轨迹4-4 系统性能
的分析习题第五章 线性系统的频域分析法5-1 频率特性5-2 典型环节与开环系统频率特性5-3 频域稳定
判据5-4 频域稳定裕度5-5 闭环系统的频域性能指标习题第六章 线性系统的校正方法6-1 系统的设计与
校正问题6-2 常用校正装置及其特性6-3 串联校正6-4 反馈校正习题第七章 线性离散系统的分析7-1 离散
系统的基本概念7-2 信号的采样与保持7-3 ｚ变换理论7-4 离散系统的数学模型7-5 离散系统的稳定性与
稳态误差7-6 离散系统的动态性能分析习题第八章 非线性控制系统分析8-1 非线性控制系统概述8-2 常
见非线性特性及其对系统运动的影响8-3 描述函数法习题习题解答参考文献

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<自动控制原理简明教程>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 5


