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前言

　　微控制器（单片机）的发展受到两个趋势的强烈驱动。
一个趋势是智能产品的低成本要求。
当一个产品以数以百万计的数量生产时，其元器件成本的微小节省将决定元器件的选择。
另一个趋势是可编程解决方案的需求。
当一个应用具有严格的时序要求时（如汽车发动机的控制），这种需求就更为明显。
这种需求曾经引发了快速复杂微控制器结构的出现。
微芯技术公司（Macrochiprechnolgies Inc）已经开发了自己的PIC微控制器系列产品，从简单的低成本
器件，到后续的几代产品，一直在进行各种功能的扩展，以满足日益增加的应用需求。
同时，微芯技术公司始终保持以最低的成本引入新技术的洞察力，以便“购买”市场份额。
正如本书第1章所指出的，微芯技术公司一直遵循这个策略，才达到了处于世界8位微控制器生产厂家
前两位的地位，市场份额每年连续增长。
因为8位微控制器覆盖了大部分应用的需要，所以“8位”主宰了微控制器世界。
　　本书的编写围绕微芯技术公司最新的器件家族——PIC18FXXX系列微控制器，主要集中于2002年5
月上市的新器件PIC18F452。
它是一款40引脚的微控制器，是早期PIC16C74和PIC16F877微控制器的升级产品。
这种升级对于这类器件的用户是很熟悉的，它增加了许多新的功能，去掉了所有早期PIC微控制器器
件不实用的部分；同时，PIC18F452微控制器的FLASH程序存储器降低了开发成本，不仅器件便宜（单
片低于10美元），而且可以得到微芯技术公司的免费编译器及QwikBttg监控程序的免费支持。
QwikBug已经编程到芯片中，支持用户程序的连续反复下载，并且可以进行断点运行、监视／改变可
视变量、单步运行等用户程序调试。
　　为了提供“在做中学”的环境，本书的第一次印刷在书的封底内侧附赠了一个QwikFlash开发板。
开发板的组装如图4-1所示。
没有兴趣使用这个开发板的读者，也可以从免费的开发板感受到作者朋友般的诚意。
组装开发板的器件可以在Digi-Key公司的特殊安排下购买。
附录A1包括了Digi-Key器件清单以及结构组装指南，无论是对以前从未焊接过电路板的新手，还是对
有经验的学生、专业人士、业余爱好者都适用。
　　全书所采用的方法就是介绍汇编语言代码的模块，包括PIC18F452的特性，以及与QwikFlash开发
板上的一些I／O器件相连接的外设驱动。
用这种方式，旨在让读者找到一条写出扩展应用代码的创造性过程的平坦道路。
这种扩展的多样化没有尽头，许多已经在各章结尾的习题中提出。
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内容概要

　　《PIC18F452微控制器嵌入式设计》针对PIC18FXXX系列中最新的PIC18F452芯片论述了微控制器
的嵌入式设计。
全书主要介绍了汇编语言代码的模块，包含PIC18F452的一组特性，以及与QwikFlash板上的一些I／0器
件的相互作用，目的是让读者顺利地写出扩展应用代码。
　　《PIC18F452微控制器嵌入式设计》的叙述角度非常独特，作者通过自己的开发经验，力图让读者
系统地掌握位控制器潜入式设计中的算法处理，降低复杂性以及开发部分特殊性能。
《PIC18F452微控制器嵌入式设计》可作为微控制器嵌入式设计领域学习和研究的大学生、研究生、工
程技术人员的参考书。
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章节摘录

　　两个1N4148小信号二极管D7和D8，在插进板子时，二极管上的条必须与丝网印刷板上的条一致
。
这些带极性元件起保护PICl8F452的作用，如果一个电压加到板子底部标有CCP2／C1的输入引脚上，
使输入电压保持在0～5V范围之内。
该板子的一个任务是用作QwikFlash工具，以50×106的晶体振荡器精度测量频率、周期和最大脉冲宽
度。
如果二极管的方向反了，VDD和GND就会短路！
　　IN4001整流二极管D3是另一个带极性元件。
将它插进板子并焊接好之后才能剪掉它的引线。
保存多余的引线用于接地焊点，这会在下一步讨论。
整流二极管一端有一个条，同样，插入时要与丝网印刷板上的条对应。
保险丝接在电源和地之间，它的作用是防止板子过热，这是便宜的安全保障措施。
保险丝（Digi-KeyNo.T402-P5P）对整流二极管，既无帮助也无伤害。
　　两个标有GND1的孔位于40引脚DIP U3的上方，用一块裸露的弯成U型的粗金属#18 AWG插入。
当它焊接到两个GNDI焊点之后，大约高出板子1／4英寸。
它用于示波器接地夹子的地线连接。
如果没有#18金属丝，可以用前面讨论的整流二极管D3上剪下来的多余的引脚。
金属丝的两侧都要焊接上，以增加它的牢固性。
然后用斜嘴钳剪掉多余的长度。
　　LM34DZ温度传感器TMPI安装在板子左上角的三个孔中。
安装传感器使它的扁平圆柱体的后面靠着板子并使“LM34”字样向上。
为了做到这一点，首先，弯曲中间的引脚，使字母保持在元件的扁平面上，大约在1／16英寸。
然后弯曲其他两个平行引脚，大约在1／8英寸处。
将它插入板子先焊接中间的引脚。
再调整元件使其扁平面与板子平面平行，然后焊接其余的两个引脚。
剪掉多余的引线。
　　当插人5V电压调压器REGI时，注意在合适的地方弯曲引脚，调压器的孔与板子上的孔对齐，用
一个1／4英寸长的螺钉和螺母拧紧。
先拧紧，再焊接，使着力点不在引脚上。
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