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内容概要

　　本书在哈尔滨工业大学“自动控制原理”课程历届教材的基础上编写，并在荣获普通高等教育“
十一五”国家级规划教材之后进行了修订。
本书内容包括系统的数学模型、时域分析、根轨迹、频域特性法、典型非线性环节、计算机控制系统
、现代控制理论。
最后按照全书内容逐章介绍MATLAB的应用，包括系统分析、设计和仿真框图等。

　　本书可以作为高等院校“自动控制原理”课程（50～90学时）的教材，适用于电气、自动化、电
子、信息与通信、计算机、机械、航天工程、光学工程、动力机械以及工商管理等专业，也可供从事
控制工程的技术人员参考。

　　本书配有多媒体课件，可免费提供给用书教师。
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章节摘录

第一章 自动控制概述1.1 引言过去的一百年是科学和工程技术发展最迅速的一个世纪。
人类的许多希望和梦想，被科学和技术变成现实；其中，自动控制技术所取得的成就和起到的作用给
各行各业的人们留下了深刻的印象。
从最初的机械转速、位移的控制到工业过程中温度、压力、流量、物位的控制，从远洋巨轮到深水潜
艇的控制，从电动假肢到机器人的控制，自动控制技术的应用几乎无处不在。
从电气、机械、航空、化工、核反应到经济管理、生物工程，自动控制理论和技术已经介入到许多学
科，渗透到各个工程领域。
所以，大多数工程技术人员和科学工作者都希望具备一定的自动控制知识，以能够设计自动控制系统
。
自动控制原理主要讲述自动控制的基本理论和分析、设计控制系统的基本方法。
控制原理包括经典控制理论和现代控制理论。
经典控制理论主要以传递函数为工具和基础，以频域法和根轨迹法为核心，研究单变量控制系统的分
析和设计。
经典控制理论在20世纪50年代就已经发展成熟，至今在工程实践中仍得到广泛的应用。
现代控制理论从1960年开始得到迅速发展。
它以状态空间方法作为标志和基础，研究多变量控制系统和复杂系统的分析和设计，以便满足军事、
空间技术和复杂的工业领域对精度、速度、重量、加速度、成本等的严格要求。
1.2　自动控制系统的初步概念所谓自动控制就是在没有人直接操作的情况下，通过控制器使一个装置
或过程（统称为控制对象）自动的按照给定的规律运行，使被控变量能按照给定的规律变化。
系统是指按照某些规律结合在一起的物体（元部件）的组合，它们互相作用、互相依存，并能完成一
定的任务。
能够实现自动控制的系统就可称为自动控制系统。
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编辑推荐

《普通高等教育"十一五"国家级规划教材:自动控制原理(第2版)》从工程应用的角度，阐述了自动控制
的基本概念、基本原理和基本方法。
充分考虑到各专业的需求和特点，注重简明扼要、通俗易懂。
 全书设有“基于MATLAB的系统分析、设计和仿真”一章。
内容包括MATLAB在前述各章中的应用，包括程序和仿真框图。
作者梅晓榕力图使控制原理的学习和教学摆脱繁琐的手工计算，同时通过大量的仿真使学生对基本原
理和方法有更深刻的认识和更深入的理解。
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