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内容概要

本书主要介绍作者近几年在广义Hamilton控制系统方面的研究成果，全书共分十一章。
第一章介绍正Hamilton系统的发展及研究状况，从而导出本书的研究目的、意义和研究内容框架；第
二章介绍本书所需要的基本知识，包括微分流形、向量场、Lie导数、Lie群、Poisson流形等知识。
后面章节主要分为三大部分：第一部分包括第三章至第五章，主要研究Hamilton实现理论和实现方法
，内容有自治非线性系统的广义Hamilton实现、近似耗散Hamilton实现、时变Hamilton系统的几何结构
以及时变非线性系统的广义Hamilton实现等；第二部分包括第六章和第七章，主要研究广义Hamilton
系统的控制理论，内容有Hamilton系统的鲁棒和自适应控制、Hamilton系统的观测器设计以及有限多
个Hamilton系统的同时镇定问题等：第三部分包括第八章至第十一章，主要是应用研究，内容有单机
无穷大电力系统基于能量励磁控制、多机电力系统的耗散Hamilton实现、多机系统和带SMES设备的电
力系统基于能量的鲁棒和自适应控制设计、机械系统新的Hamilton框架及基于能量控制设计等。
　　本书可供从事控制理论和应用的科研工作者、工程技术人员、高校教师和研究生阅读。
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作者简介

王玉振，山东大学教授、博士生导师，现任山东大学自动控制研究所所长，复杂控制理论学术带头人
。
1995年于山东科技大学获硕士学位，2001年于中国科学院系统科学研究所获博士学位，2003年清华大
学自动化系博士后出站，曾多次被邀到新加坡、香港等地做手术访问。
研究领域为非线性控制、Hamilton系统理论、切换系统以及电力系统和机械系统基力能量控制等。
发表学术论文90余篇，其中，在国际控制界等。
发表学术论文90余篇，其中，在国际控制界TOP杂志Automatica, IEETAC ,Syst Contr Leet,Int JContr，以
及《中国科学》等重要杂志上发表论文数十篇，包括Automatica上的2篇Regular Paper。
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