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内容概要

本书从结构随机跳变系统的系统分析、估计和控制及其应用角度，全面系统地阐述了结构随机跳变系
统理论及其应用研究的新成果和发展动态。
内容包括结构随机跳变系统的数学描述与分类；结构随机跳变系统的分析方法，特别是对于分布式、
集中式结构跳变的马尔可夫系统的分析方法；结构随机跳变系统的滤波方法；结构随机跳变系统的最
优控制和对策控制方法；结构随机跳变系统理论在多传感器组网反干扰跟踪问题以及导弹与反导系统
攻防对抗等问题中的应用研究。
    本书可供系统与控制科学、控制工程、应用数学以及与之相关的工程应用领域的教学与科研人员阅
读，也可以作为相关专业的研究生教材和参考书。
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工程学院动力学、弹道学与飞行器运动控制专业以及工程系统控制专业苏联工学博士学位。
1994年于北京航空航天大学博士后出站后，留校从事教学和科研工作至今。
主要从事飞行器导航制导与控制、随机系统理论与应用等领域的基础理论和应用技术研究。
发表论文50余篇，多篇论文被俄罗斯科学院Engineering Cybernetics和EI收录，代表性著作有《结构随机
跳变系统理论及其应用》和《飞行控制系统》。
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制关键技术项目研究，获国家和部级科技进步奖三项。
任《航天控制》编委、国防科工委和海军装备部导弹预研专家组专家等。

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<结构随机跳变系统理论及其应用>>

书籍目录

前言第一章 结构随机跳变系统的数学模型  1.1 结构随机跳变系统  1.2 结构随机跳变系统的随机方程  1.3
结构随机跳变系统的分类第二章 结构随机跳变系统的随机过程  2.1 间断马尔可夫随机过程    2.1.1 间断
马尔可夫随机过程    2.1.2 间断马尔可夫过程的局部特征函数  2.2 结构跳变的离散马尔可夫过程    2.2.1 
结构跳变的离散马尔可夫过程    2.2.2 分布式结构跳变的条件马尔可夫离散过程    2.2.3 集中式结构跳变
的离散条件马尔可夫过程第三章 结构随机跳变系统概率特征方程  3.1 多维马尔可夫过程的富克一普朗
克一柯尔莫哥罗夫方程  3.2 多维马尔可夫过程的普加乔夫方程  3.3 分布式跳变间断过程的概率密度函
数  3.4 集中式跳变间断过程的概率密度函数  3.5 富克-普朗克-柯尔莫哥罗夫推广方程和普加乔夫推广方
程  3.6 结构状态的概率方程  3.7 概率密度函数的推广方程  3.8 概率矩方程  3.9 离散系统概率特征的一般
递归公式第四章 结构随机跳变系统近似分析方法  4.1 近似分析方法基础  4.2 概率密度函数的二阶矩参
数逼近  4.3 具有条件马尔可夫结构的系统  4.4 具有马尔可夫结构的连续系统  4.5 具有马尔可夫结构的离
散系统  4.6 具有可加-可乘性干扰的离散系统    4.6.1具有条件马尔可夫结构的非线性系统    4.6.2具有条
件马尔可夫结构的线性系统     4.6.3具有马尔可夫结构的线性系统  4.7结构随机跳变系统的稳定性    4.7.1 
连续系统的渐近稳定性    4.7.2 离散系统的渐近稳定性    4.7.3 线性结构随机跳变系统的指数稳定性  4.8 
结构状态集的选择和变换  4.9 转移强度的确定方法  4.10 马尔可夫跳变输入作用下的动态系统    4.10.1 马
尔可夫跳变输入的作用形式    4.10.2 跳变的可加性白噪声对线性系统的作用    4.10.3 可加性的马尔可夫
跳变信号对线性系统的作用  4.11 具有给定随机转移强度的非马尔可夫结构的系统第五章 分布式结构
跳变的马尔可夫系统  5.1 多结构的马尔可夫系统  5.2 带有故障隐患系统的状态概率特性  5.3 具有破坏和
恢复系统的状态概率特性  5.4 控制模式跳变的两结构马尔可夫系统  5.5 组合自动制导系统第六章 集中
式结构跳变马尔可夫系统  6.1 集中式跳变的多结构系统  6.2 两结构自动制导系统的概率分析  6.3 变结构
控制系统  6.4 变结构控制系统的概率分析第七章 结构随机跳变系统滤波方法  7.1 结构随机跳变系统最
优滤波    7.1.1 离散滤波    7.1.2 连续滤波  7.2 结构随机跳变系统条件滤波方法  7.3 结构随机跳变系统自举
滤波方法  7.4 结构随机跳变系统自适应滤波方法  7.5 结构随机跳变系统高斯一埃尔米特滤波方法第八
章 结构随机跳变系统控制方法  8.1 连续的结构随机跳变系统最优控制方法  8.2 离散的结构随机跳变系
统最优控制方法  8.3 结构随机跳变系统最优控制的前向算法  8.4 结构随机跳变系统对策控制方法第九
章 结构随机跳变系统理论的应用  9.1 基于多传感器组网的反干扰跟踪问题    9.1.1 基于多传感器组网的
反干扰跟踪算法    9.1.2 基于两个探测器的空中机动目标跟踪问题  9.2 导弹与反导系统的攻防对抗问题   
9.2.1 导弹与反导系统的攻防对抗模型     9.2.2 攻防对抗过程的仿真计算  9.3 其他应用领域参考文献

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<结构随机跳变系统理论及其应用>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 5


