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内容概要

本书重点介绍如何运用拓扑动力学技巧判定具体系统的混沌性，以及如何运用动力系统的混沌数学理
论的基本思想和反馈控制技术设计混沌系统，并予以电路实现等若干课题。
本书将现代动力系统纯数学理论的最新成果有机地运用于电路设计和系统分析，具有很强的理论性和
实用性。
    本书不仅对电子、通信、自动化等方面的研究者从事混沌电路研究有指导意义，而且对非线性物理
以及应用数学工作者也有重要的启迪作用。
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