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内容概要

　　《机电一体化》是介绍机电一体化实用技术的入门书，重点介绍机电一体化所必需的6项技术，
即计算机技术、传感器技术、传动技术、接口技术、软件技术及网络技术等，最后对作为机电一体化
典型应用的机器人技术和CNC技术作较为详细的说明。
《机电一体化》内容深入浅出、简明易懂、图文并茂。
　　《机电一体化》可供从事机电一体化工作的现场工程技术人员参考，也可作为高等院校电气系、
电子系、机械系本科生的教学参考书，以及专科学校或职业高等学校学生学习机电一体化的自学教材
。
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作者：(日)武藤一夫 译者：王益全 滕永红 于慎波武藤一夫，1955年生于福岛县。
1980年劳动部所管职业培训大学机械专业毕业。
1982年山梨大学工学部工学研究科研究生院精密工程专业毕业。
1993年东京农工大学工学部工学研究科研究生院机械系统工程专业工学博士现，在独立行政法人雇用
一能力开发机构，职业能力开发综合大学精密机械系统工程系，兼任福祉工学系教授，岩手县、枥木
县、福岛县、茨城各县技术顾问。
厚生劳动部中央职业能力开发审议会专门调查会委员、经济产业部FA开放推进协议会open controller专
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编辑推荐

《机电一体化》可供从事机电一体化工作的现场工程技术人员参考，也可作为高等院校电气系、电子
系、机械系本科生的教学参考书，以及专科学校或职业高等学校学生学习机电一体化的自学教材。
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