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内容概要

本书系统介绍了连续与离散控制系统的基本理论和方法。
全书共分19章，内容包括系统模型的建立及转换、系统的基本性能及指标、频域特性法、根轨迹法、
状态空间法、非线性系统分析方法、数据采集与数据保持、Z变换、差分方程求解、脉冲传递函数、
状态空间和系统稳定性判定、离散控制系统的经典法设计、数字控制器的直接设计、状态空间分析与
设计、最优控制、最小二乘法离线和在线辨识、采样周期选取、模糊控制等，最后给出控制系统的设
计实例。
每章详细介绍了MATLAB对控制系统进行计算机分析和应用仿真的实例，并提供一定数量的习题。
    本书可作为高等院校自动化、测控技术与仪器、电气工程及其自动化等专业的本科教材和主要参考
书，并且可供控制工程领域的专业技术人才自学和参考。
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编辑推荐

《普通高等教育"十一五"规划教材·连续与离散控制系统》可作为高等院校自动化、测控技术与仪器
、电气工程及其自动化等专业的本科教材和主要参考书，并且可供控制工程领域的专业技术人才自学
和参考。
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