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内容概要

本书较为系统地介绍了混沌系统的模糊神经网络控制的基本理论和近年来的新方法、新成果。
全书共分12章，内容包括混沌系统的BP神经网络控制、混沌系统的RBF神经网络控制、超混沌系统的
模糊滑模控制、不确定混沌系统的模糊自适应控制、无穷维时滞混沌系统的混合模糊神经网络时间序
列预测、混沌系统的混合遗传神经网络控制、不确定混沌系统的模糊神经网络自适应控制、动态神经
网络的不确定混沌系统辨识与控制、基于线性矩阵不等式方法的不确定混沌系统模糊控制、不确定混
沌系统的递归高阶神经网络同步控制等。
　　本书涉及目前国内外混沌智能控制最新研究成果，特别是作者长期从事混沌系统控制理论方法所
取得的科研成果，其中包括发表在国内外权威学术刊物上的前沿科研成果，取材新颖、内容丰富、深
入浅出、理论联系文际、论述严谨。
不仪为读者提供混沌系统智能控制问题的设计方法，而且能在理论研究与工程应用上给读者带来启发
与帮助。
    本书可供高等院校自动化、计算机应用、电子工程、信息工程等专业研究生和高年级本科学生使用
，也可供相关领域的工程技术人员和科学研究工作者参考。
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章节摘录

第1章　绪论1.1　引言混沌现象〔1-3〕非线系统独特且广泛存在的一种非常复杂但又不完全随机的非
周期运动形式，其覆盖面之广、跨学科之宽、综合性之强、应用发展潜力之大，都是前所未有的。
著名物理学家Ford曾说：“相对论消除了绝对空间与时间的幻想；量子力学消除了关于可控测量过程
牛顿式的梦；而混沌则彻底消除了拉普拉斯关于决定论式可预测性的幻想。
”因此国际上誉称它为20世纪物理学的第三次最大的革命，这场革命正在冲击和改变着几乎所有科学
和技术领域，并向我们提出了巨大的挑战。
混沌不仅拓宽了人们的视野，加深了对客观世界的认识，而且展现出十分诱人的应用和发展前景，使
之成为了非线性科学领域的一个重大研究课题和学术热点问题，也是深入开展混沌研究的巨大推动力
。
近三十年来，近似方法、非线性微分方程的数值积分法，特别是计算机技术的迅猛发展，为人们对混
沌的深入研究提供了极为有力的工具。
物理学家、化学家与生物学家在多个领域对混沌现象进行了大量揭示与探讨，数学家则从微分动力学
系统、分形等多种角度对这一现象进行了研究，而混沌为控制学界所关注只是近十年来的事情。
因为随着对混沌认识的不断加深国，人们发现它和其他事物一样既有不利的一面，也有可利用的一面
，在某些情形下甚至非常有用。
要利用混沌，首先就必须对它加以控制，如Pecora和 Carroll提出的混沌同步的概念和方法，已运用于
保密通信领域，而混沌同步实际上就是一个特殊的混沌控制（混沌观测和跟踪）问题。
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编辑推荐

《混沌系统的模糊神经网络控制理论与方法》由科学出版社出版。
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