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内容概要

本书共分7章，包括最优控制问题、变分法、最大值原理、动态规划、可控性和可观测性、离散控制
系统的变分法和最大值原理、线性二次型最优控制问题等。
　　本书适合数学各专业本科生用作教材，也可供相关专业的老师和学生用作参考书。
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章节摘录

　　第1章　最优控制问题　　最优控制理论是现代控制理论中最早发展起来的分支之一。
所谓控制就是人们用某种方法和手段去影响事件及其运动的进程和轨道，使之朝着有利于控制主体的
方向发展。
对于一个给定的受控系统，常常要求找到这样的控制函数，使得在它的作用下，系统从一个状态转移
到为设计者希望的另一个状态，且使得系统的某种性能尽可能好。
通常称这种控制问题为最优控制问题。
最优控制理论主要讨论求解最优控制问题的方法和理论，包括最优控制的存在性、唯一性和最优控制
应满足的必要条件等。
最优控制理论始于20世纪50年代末，其主要标志是前苏联数学家庞特里亚金（L.C.Pontryagin）等提出
的“最大值原理”。
最优控制理论在工矿企业、交通运输、电力工业、国防工业和国民经济管理等部门有着广泛的应用。
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