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内容概要

本书是上海交通大学机械与动力工程学院的专业基础课——“机电控制技术”的配套教材，本书从机
械工程角度出发，理论联系实际，突出工程应用，全面系统地介绍了机电控制基本器件——可编程控
制器、单片机、工业控制计算机的组成、原理及应用，并在此基础上，讲述了机电系统的总体设计方
法。
全书是上交大一线授课教师在多年教学和实践经验的基础上，总结、吸取了国内外机电控制的最新技
术编写而成的。
    全书共分7章，主要内容为：绪论、继电器接触器控制、可编程控制器、单片微机计算机技术、机电
系统中的PC控制技术、机电控制系统设计综合以及双臂SCARA机器人系统设计实例。
每章后附有复习参考题。
    本书可作为高等院校机械类专业本科生教材，也适合从事工业测控及自动化、机电控制系统设计的
工程技术人员自学参考。
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章节摘录

　　第1章　绪论　　1.1　机电控制技术概述　　人类进入了一个新的世纪——21世纪。
回顾过去的20世纪，人类的经济和科学技术发展成果超过了过去所有世纪的总和。
传统的学科正在脱胎换骨，新的学科不断问世，技术的融合程度比任何一次技术革命都高。
机电控制技术产生于这一背景之下，自然符合科技发展的规律，也是机械学科发展的必然结果。
它使古老的机械工业焕发青春，也对社会的发展产生着极为深刻的影响。
　　“机电一体化”这个名词出现于20世纪70年代，日本从1971年开始提出了“mechatronics”这个英
语合成名词，其中词首“mecha”表示mechanic（机械学），词尾“tronics”表示electronics（电子设备
或电子学），因此，从字面上讲应该是机械电子学，通常称之为机电控制技术或机电一体化技术。
机电控制技术是机械、电子、计算机和自动控制等技术的有机结合，是在大规模集成电路和微型计算
机为代表的微电子技术高度发展、向传统机械工业领域迅速渗透、机械电子技术深度结合的现代工业
基础上，综合应用机械技术、微电子技术、自动控制技术、信息技术、传感测试技术、电力电子技术
、接口技术、信号变换技术以及软件编程技术等群体技术，根据系统功能目标和优化组织结构目标，
合理配置布局机械本体、执行机构、动力驱动单元、传感测试元件、控制元件、微电子信息单元（接
收、分析、加工、处理、生产、传输）和线路以及衔接接口元件等硬件元素，并使之在软件程序和微
电子电路逻辑的有目的的信息流向导引下，相互协调、有机融合和集成，形成物质和能量的有序规则
运动，在高功能、高质量、高可靠性、低能耗的意义上实现特定功能价值的系统工程技术。
由此而产生的功能系统则成为一个以微电子技术为主导的现代高新技术支持下的机电一体化系统或机
电一体化产品。
　　⋯⋯
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