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前言

　　线性系统理论是控制专业本科生和研究生必须掌握的重要基础理论，也是许多与控制相关专业的
学生应该具备的重要知识。
不论是对继续深造，还是对今后的工作线性系统理论都是十分重要和影响深远的。
编者从事这门研究生课程的教学长达二十余年，深感编写一本适合本科生和研究生学习的教材或教科
书是非常必要的，它不仅有利于研究生教学，也有利于渴求进修的广大青年学子。
　　本书内容涵盖控制学科各专业所必需的基础知识，以时域中的线性系统理论知识为主要内容，同
时兼顾控制的频域知识和几何知识的叙述。
本书内容力求精练，在概念论述上力求清晰，理论分析上力求严谨，系统设计方法和算法介绍上力求
实用，例证说明上力求简明，从而尽力使全书达到好教易学的效果。
　　本书在编写过程中参考了国内外同行的相关著作和相关文献，并引用了他们的成果和论述，其中
特别要感谢清华大学的郑大钟教授、美籍华人陈启宗教授、北京航空航天大学的程鹏教授等，同时感
谢书中所引文献的作者们。
本书在出版过程中得到了南京航空航天大学研究生院和国家自然科学基金（项目号：90716028）的资
助，在此表示衷心感谢。
　　由于编者水平有限，书中错误和不当之处一定难免，热忱欢迎来自各方面的批评、指教。
编者衷心地感谢每一位提出批评和指教的读者。
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内容概要

本书内容涵盖控制学科各专业所必需的基础知识，以时域中的线性系统理论知识为主要内容，同时兼
顾控制的频域知识和几何知识的叙述。
其中有系统的数学描述、系统的可控性和可观测性、系统的最小实现、系统的稳定性和系统的反馈控
制与设计。
本书在内容论述上力求精练，在概念叙述上力求清晰，理论分析上力求严谨，系统设计方法和算法介
绍上力求实用，例证说明上力求简明，从而尽力使全书达到好教易学的效果。
    本书可作为控制各专业以及与控制相关的各专业的高年级本科生和研究生的教材，也可供相关专业
的科技工作者参考。
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