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前言

分布式控制系统(DCS)因其具有分散控制调节和集中操作管理的显著特点，成为当今工业过程控制领
域的主要控制系统之一。
为了紧密结合工业过程范围日益加大、控制功能日益复杂和计算机技术日益提高的状况，目前国内外
分布式控制系统拓扑结构、操作模式和控制方式都有了很大的变化。
程武山博士在近二十年的分布式控制技术研究和开发方面，积极应用现代控制理论与方法，开发了十
多项适应于现代化生产流程控制的分布式控制系统，并连续五年给自动化、机电一体化专业的本科生
和研究生开设“分布式控制技术与应用”课程，取得了富有特色的成果。
信息融合与系统集成基本描述了当今DCS系统正在发生的变化。
第四代DCS的体系结构主要分为四层结构：现场仪表层、控制装置单元层、工厂(车间)层和企业管理
层。
一般DCS厂商主要提供除企业管理层之外的三层功能，而企业管理层则通过提供开放的数据库接口，
连接第三方的管理软件平台(ERP、CRM、SCM等)。
分布式控制系统是现代工业过程控制得以实现的主要渠道。
程武山博士在对分布式控制系统一般结构和主要特点进行必要阐述的基础上，从PLC技术的应用、现
场总线技术的应用、控制技术的应用以及标准化四个方面较为详细地论述了分布式控制系统的发展趋
势，进而指出：计算机技术与先进控制理论的快速发展与应用，是分布式控制系统不断进步与完善的
有力保证。
程武山博士长期从事现代控制理论的研究及分布式控制系统的实际应用，主持过多项重大科研项目的
研究和开发，长年工作在教学科研第一线，具有丰富的理论研究和实践工作经验。
本书是程武山博士近二十年来在本领域工作的结晶，他将近代控制模式、控制理论和应用有机地联系
在一起，提出系统设计、建模、调试的新方法；从系统出发将计算机技术、控制技术、仪表应用结合
为一体，进而实现系统的离线、冷调、热调三种调试模式。
本书除充分吸收电力、冶金等领域应用实例中一些新方法和新技术外，还有很多延伸和发展。
在网络化技术飞速发展和现场总线技术的蓬勃兴起时代，迫切希望我国学者在吸收世界科学技术知识
的同时，在理论、方法和应用上有所创新。
本书在此作了可贵的尝试和努力。
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内容概要

本书按照分布式控制技术和应用设计的实际要求，从经典控制理论和现代控制方法入手，详细介绍
了DCS的体系结构、现场总线和数据通信、分布式控制系统的常规控制算法和现代控制方法、集中操
作和分散控制等。
本书结合作者多年的实际工作经验及多项科研项目开发的成果，进行实例分析，论述由浅人深，便于
理解和自学，使读者能够较快地熟悉掌握现代工业过程特点和先进的控制模式和操作方式。
    本书是高等学校相关专业教师、研究生及本、专科学生的教材，也可以作为机电一体化领域工程师
的参考用书。
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编辑推荐

《分布式控制技术及其应用》是高等学校相关专业教师、研究生及本、专科学生的教材，也可以作为
机电一体化领域工程师的参考用书。
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