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前言

本书结合当今计算机与微机控制的广泛使用、新的自控软件的广泛应用、电力电子器件的更新、交流
调速取代直流调速等高新技术的发展和高等职业教育的特点，着重培养学生的技术应用能力。
全书以方法论为主线，尽量简化理论推导，注重物理概念的阐述与分析；主要的理论教学内容都配有
相关的实例分析，做到理论联系实际，学以致用；习题中安排较多的读图练习，有利于学生自学能力
、分析能力和实践能力的提高。
总之，本教材力求面向工程实际、面向当今控制技术，具有实用性、先进性和系统性，分析细致、通
俗易懂，能体现高职教育培养生产第一线应用型人才的要求。
本书共分8章。
包括自动控制系统概述、自动控制系统的数学模型、时域分析法、频率分析法、自动控制系统的校正
、直流调速系统、位置随动系统、交流调速系统等。
贺力克负责本书编写思路与编写大纲的总体规划，并对全书进行整理、修改和定稿。
第1章、第3章由胡邦南编写，第2章、第4章由贺力克编写，第5章由刘峥编写，第6章、第7章由黄立峰
编写，第8章由张志田编写。
邱丽芳审阅本书时，提出了许多宝贵意见，在此对她表示衷心的感谢。
由于编者水平有限，书中存在差错或不妥之处在所难免，敬请广大读者批评指正。
本书除了模块化教学思路之外，还具有以下特色：1.难度适中，强调直观尊重已成熟的学科体系与内
容，以“夯实基础，面向应用”为原则简化理论体系，淡化定理、法则、公式的严密性和逻辑性，采
用数据、图像的方法直观说明概念、定理、公式，重视数学语言和数学符号教学。
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内容概要

本书系统介绍了自动控制系统的基本概念，结合直流调速系统和位置随动系统，着重叙述了自动控制
系统的工作原理、自动调节过程、系统数学模型的建立，以及系统性能——稳定性、稳态性能、动态
性能的分析；介绍了系统校正的作用和方法，同时以转差功率不变型调速系统——异步电动机变频调
速系统为主，介绍了交流调速系统。
本书各章配有小结和习题，全书侧重高等职业教育加强技术应用的特点，理论联系实际，分析细致，
通俗易懂。
    本书为高等职业教育“十一五”规划教材，可作为高等职业院校、高等专科学校、成人高等学校及
本科院校开办的二级职业技术学院的电气、自动化和机电等专业的教材，也可供有关工程技术人员参
考。
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章节摘录

插图：第1章 自动控制系统的概述本章概括叙述了开环控制和闭环控制的特点，介绍了自动控制系统
的分类和对自动控制系统性能的要求，并简单介绍了自动控制技术的发展历史和研究方法。
1.1 引言自动控制技术已广泛地应用于工业、农业、国防、交通运输、空间技术、管理工程等各个领域
。
尽管自动控制系统种类繁多，、结构和用途各异，但它们的基本原理是一样的。
自动控制理论就是建立在各种自动控制系统之上的一门学科，它是分析、设计和调试自动控制系统的
理论基础。
具有自动功能的装置很早就出现了，瓦特发明的蒸汽机上的离心调速器就是比较自觉地运用反馈原理
进行设计并取得成功的例子。
麦克斯韦对它的稳定性进行了分析，于1868年发表的论文当属很早的理论工作。
从20世纪20年代到40.年代形成了以时域法、频率法和根轨迹法为主要内容的古典控制理论。
20世纪60年代以来，随着计算机技术和航天等高科技技术领域的发展，又产生了基于状态空间模型的
现代控制理论。
特别是20世纪80年代后MATLAB软件的开发与应用，使得自动控制的研究方法发生了深刻的变化，功
能强大的MATLAB软件使自动控制系统的仿真与设计变得简单、精确和灵活，如今MATLAB已成为控
制领域应用最广的计算机辅助工具软件。
随着自动化技术的发展，人们力求使设计的控制系统达到最优的性能指标。
为了使系统在一定的约束条件下，其某项性能指标达到最优而实行的控制称为最优控制。
当对象或环境特性变化时，为了使系统能自行调节，以跟踪这种变化并保持良好的品质，又出现了自
适应控制。
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编辑推荐

《自动控制技术》：高等职业教育“十一五”规划教材，高职高专机电类教材系列。
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