
第一图书网, tushu007.com
<<机械设计基础>>

图书基本信息

书名：<<机械设计基础>>

13位ISBN编号：9787030252500

10位ISBN编号：7030252500

出版时间：2009-9

出版时间：科学出版社

作者：马学友，廖建刚　主编

页数：272

译者：廖建刚

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<机械设计基础>>

前言

　　本书是根据教育部《高职高专教育机械设计基础课程教学基本要求》，以培养生产、管理和服务
第一线的高等技术应用型专门人才为目标，结合作者多年教学经验编写而成的。
本书充分汲取了高职高专院校在培养应用型技术人才方面的经验和成果，以“必需、够用”为度，精
选教学内容，简化理论与公式，加强理论与实际的联系，突出应用性，充分体现了高职高专的教学特
点。
本书适用于70～90学时的高职高专院校机械类（少学时）、机电类各专业教学教材，亦可供相关工程
技术人员参考作为机械学科课程体系中的一门技术基础课教材，编写中力求使本书具有如下特色：　
　1.对整体内容进行了重新编排与整理。
全书共分为4篇。
第1篇，常用机构，包括平面机构运动简图及其自由度、平面连杆机构、凸轮机构、间歇运动机构等
；第2篇，机械传动，包括齿轮传动、蜗杆传动、齿轮系传动、皮带传动和链传动等；第3篇，件联接
，包括螺纹联接、键联接和销联接等；第4篇，轴系零部件，包括轴承、轴、联轴器和离合器等。
各章均附有思考与练习，有助于学生对知识的掌握和运用。
　　2.在每章的开头设了提示，对学习本章的目的、基本内容、重点难点及学习方法做了阐述，使学
生在开始时就能明确“为什么学？
学什么？
怎么学？
”等问题。
每章的结尾作了小结，便于学生掌握本章内容的基本知识和重点　　3.在借鉴其他相关教材的基础上
，对过去教材部分内容进行了改革，剔除了机械运转速度波动的调节和回转件的平衡相关内容，增加
了机构的组合与创新，使教材更具实用性和拓展性。
　　4.采用了最新的国家标准和法定的计量单位。
　　参加本书编写的有武汉工程职业技术学院马学友（绪论、第1章、第10章、第12章、第14章）、刘
桂花（第2章、第11章）、谢英放（第9章），江汉大学廖建刚（第5章、第6章、第7章），安徽巢湖职
业技术学院徐滨（第8章、第13章）、胡木林（第3章、第4章）。
全书由马学友负责统稿。
　　限于编者水平，书中难免不足之处和疏漏，敬请广大读者批评指正。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<机械设计基础>>

内容概要

本书是根据高等职业教育是为生产、管理和服务第一线培养专门技术人才的特点，参考教育部对《高
职高专教育机械设计基础课程教学基本要求》编写而成的。
    全书除绪论外共4篇14章：即第1篇常用机构（第1至第4章）；第2篇机械传动（第5至第8章）；第3
篇机件联接（第9至第10章）；第4篇轴系零部件（第11至第14章）。
    本书可作为高等职业院校、高等专科学校、成人高等教育学校机械、机电、近机类等专业教材，也
可供相关工程技术人员参考。
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章节摘录

　　第1篇 常用机构　　第2章　平面连杆机构　　平面连杆机构是一种低副机构，具有耐磨损、制造
简便和易于获得较高的制造精度等优点，在各种机械和仪器中得到广泛应用。
平面连杆机构的缺点是低副中存在间隙，会引起运动误差，而且其设计比较复杂，不易精确地实现复
杂的运动规律。
最常见的平面连杆机构由四个构件组成，称为平面四杆机构。
多于四个构件的平面连杆机构称为多杆机构。
四杆机构是组成多杆机构的基础。
下面着重介绍平面四杆机构的基本类型、特性及其常用的设计方法。
　　2.1 平面四杆机构的基本形式及其演化　　2.1.1　铰链四杆机构　　全部用转动副（亦称为铰链）
相连的平面四杆机构称为铰链四杆机构。
如图2.1所示，在铰链四杆机构中，固定不动的杆4为机架，与机架相连的杆1与杆3，称为连架杆，连
接两连架杆的杆2为连杆。
连架杆1与3通常绕自身的回转中心A和D回转，杆2作平面运动；能作整周回转的连架杆称为曲柄，仅
能在某一角度范围内做往复摆动的连架杆称为摇杆。
在铰链四杆机构中，机架和连杆总是存在的，因此按照连架杆是曲柄还是摇杆把铰链四杆机构分为三
种基本形式：曲柄摇杆机构、双曲柄机构和双摇杆机构。
　　在铰链四杆机构的两个连架杆中（图2.1），若一个为曲柄，另一个为摇杆，则此铰链四杆机构称
为曲柄摇杆机构。
　　⋯⋯
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