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前言

以模型而闻名的TAMIYA（田宫）公司，其产品没有统一的组装方法，可自由想象地组合成各种物品
。
它的最大特点是价格便宜，易于加工。
本书介绍了使用这种“TAMIYA（田宫）套件”制作机器人的例子。
由于这种套件不使用微机类的电子元件，故不用焊接，因此都可简单轻松地制作出来。
想在朋友之间进行机器人比赛的请务必参考。
第1章介绍能前后左右移动的机器人。
此机器人在制作时使用的也是TAMIYA的遥控器，用遥控器可随意操纵机器人。
此机器人在足部转动结构上很值得参考。
第2章介绍搬运乒乓球和空罐头盒子的机器人的制作方法。
对“捡”、“抓”、“吸”的结构作了介绍。
第3章介绍踢乒乓球的机器人的制作方法。
有旋转几圈后踢球的，有上提几次后再由反力作用踢球的，也有利用物体弯曲后的反力踢球的，可以
根据其用途参考选择。
第4章介绍齿轮电机及使用了齿轮电机的机器人的制作例子。
当TAMIYA套件不能满足需求，而需要用铝材料制作框架时，请务必参考此章。
齿轮电机比TAMIYA套件用的齿轮箱要结实得多，可承载较大的传动力。
使用了齿轮电机的机器人可用于参加大型的机器人比赛。
在本书出版发行之际，在此对提供制作元件及给予大力帮助的TAMIYA公司深表感谢。
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内容概要

本书是“机器人DIY系列”之一。
本书以图解的方式介绍各种机器人的制作方法，内容包括：“移动”机器人的制作方法、“搬运”机
器人的制作方法、“踢球”机器人的制作方法、使用齿轮电机的机器人的制作方法等。
虽然本书内容是基于TAMIYA(田宫)套件的，但是大部分套件都可以在国内找到相关替代品，而且在
机器人设计和构思方面具有很强的借鉴性，对我国的机器人竞赛参赛选手具有很好的指导性。
    本书可供机器人爱好者阅读，也可作为机器人竞赛参赛选手的教学参考书。
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