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前言

Pro／E（Pro／Engineer.软件）是美国参数技术公司（Parametric Tech-nology Corporation，简称PTC）
的重要产品，在目前的三维造型软件领域中占有重要地位，它作为当今世界机械CAD／CAE／CAM领
域的新标准而得到了业界的认可和推广，是现今最成功的CAD／CAE／CAM软件之一。
ADAMS软件是美国MI）工公司（MeeIlanical Dynamics.Inc）开发的虚拟样机分析软件。
目前，ADAMS已经被全世界各行各业的数百家主要制造商采用，占据了机械系统动态仿真分析软件
国际市场份额的51％。
ADAMS软件使用交互式图形环境和零件库、约束库、力库，创建完全参数化的机械系统几何模型而
建立系统动力学方程，对虚拟机械系统进行静力学、运动学和动力学分析，可用于预测机械系统的性
能、运动范围、碰撞检测、峰值载荷以及计算有限元的输入载荷等。
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内容概要

本书系统讲述了利用：Pro/E、ADAMS和UG等软件进行直齿轮、斜齿轮、锥齿轮、蜗轮蜗杆快速建模
以及运动仿真过程，并通过具体实例——高炉炉顶齿轮传动系统，阐述了齿轮三维快速建模的应用，
为研究其他复杂机械系统的虚拟样机技术提供了参考。
特别是书中提供了参数化的建模方法，即只要建立一个齿轮模型，其他的同类齿轮仅需要输入对应部
分参数即可建模，大大简化了齿轮建模过程，杜绝了齿轮建模过程中出现的错误，节省了时间，提高
了齿轮建模效率。
    本书着眼于Pro/E、ADAMS和UG等虚拟样机软件的最新科技成果，力求做到先进性。
本书系统阐述直齿轮、斜齿轮、锥齿轮和蜗轮蜗杆在Pro/E的建模过程和参数化建模、虚拟运动仿真过
程，独立成章，便于学习和理解。
    本书可作为从事机械、材料及三维虚拟样机技术研究的科技人员，以及相关企业工程技术人员参考
。
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