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内容概要

本书结合作者二十多年来从事船舶控制工程领域的研究工作，详细阐述了船舶航行与姿态控制、船载
设备控制等领域的理论、方法和工程应用，尤其是模糊控制、神经网络、遗传算法、支持向量机、鲁
棒控制、抗饱和控制等现代控制理论与智能算法在船舶控制工程中的应用研究。
主要包括船舶多自由度运动数学建模、船舶横摇减摇鳍模糊控制、船舶航行抗饱和控制、船舶航向／
横摇鲁棒控制、船舶航迹／航向神经网络控制、船舶舵／翼舵-鳍／翼鳍联合智能控制、船舶航向及机
炉协调支持向量机复合控制、船舶航行控制系统故障在线智能预报、船载三轴稳定平台姿态控制、船
舶航迹／航向容错控制等。
本书内容丰富，题材新颖，工程背景强，在章节内容上力求完整性与独立性，尤其注重理论与实践的
结合。
    本书可作为从事船舶控制工程、控制理论与控制工程相关专业的教师、研究生、高年级本科生的课
程教材与教学用书，亦可作为船舶控制工程研究和设计人员的参考书。
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