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前言

电子制作是件很快乐的事情，其最大的乐趣是使用电子器件作出自己想要的独创性的产品。
例如，如果能组合电子线路和电动机控制机器的动向，就能形成各种有趣的现象，这称之为机电一体
化。
那么实际能作出怎样的东西呢？
听到电路设计等就感觉很难，如果付出了相当大的辛苦却没作出东西来的话，对初学者来讲会非常痛
苦。
但事实上那样的事情完全不会发生。
最近电子制作经常使用的有称为PIC的器件，使用PIC，即使是初学者也能比较简便地设计电路，另外
通过钻研写入内部的程序，能产生相当复杂且高难度的动作。
根据传感器发出的指令使电动机动作等都能很简单地实现。
另外，PIC能够重写程序，能够简单测试各种器件的动作，所以PIC正是初学者应具有的器件。
本书的读者即使是完全没有电子制作经验，也能使用PIC开始电子制作。
第1章从工具的介绍、焊接等的基本常识开始解说，介绍PIC编程必需的环境，实际制作测试电路，改
造程序产生其他动作。
第2章解说完成独创性装置的过程，以“加速万步计”为题材，介绍了从构思到电路设计，通过各部
分的编程，完成一个设备的实例。
第3～4章主要针对的是电动机，对其位置控制、转速控制进行详细解说。
第5章对易于升级PIC编程开发的调试作业的小型调试仿真机进行解说，使用此小型调试仿真机能够进
行高效的程序开发。
为了理解接收电线电控制信号、对应其控制信号进行输出的基本技术，第6章介绍了无线电控制飞机
的机体发现蜂鸣器的制作。
从本书开始，希望更多的人对PIC电子制作产生兴趣，欢迎进入PIC单片机世界。
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内容概要

本书是“图解PIC单片机应用技术”丛书之一。
本书主要介绍PIC在机电一体化中的应用技术，内容深入浅出，图文并茂，即使完全没有电子制作经
验，也可以使用PIC制作相关电子产品。
本书共分6章，第1章介绍电子制作的相关工具及使用方法，以及如何制作测试电路、如何更改程序；
第2章以“加速度万步计的制作”为例，介绍电路的构思与设计，以及相关的编程技巧；第3章和第4章
介绍电动机的位置控制及转速控制；第5章介绍小型调试仿真机的制作及程序的制作与调试；第6章介
绍无线电控制飞机的机体发现蜂鸣器的制作。
本书所有程序均可以从http：／／mycomputer．cqpub．co．jp下载。
    本书可供PIC单片机爱好者、高等院校相关专业师生，以及从事单片机项目开发制作的工程技术人员
阅读和参考。
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章节摘录

插图：2.控制器电路图4.3表示电路图，如果用VR控制速度，即使没有RS-232C接口（U2）也能执行，
而在反馈速度控制中，由于将速度参数作为命令用RS-232C给予，所以必需RS-232C接口。
时钟振荡使用了手边的8MHz的晶体振荡器，用廉价的陶瓷振荡器也可。
此频率也不拘泥于8MHz，但它不仅与RS-232C的波特率相关，还与PWM的时钟、VR位置的读取值相
关，所以这里不改变也无可非议。
3.电机驱动电路图4.4是电机的驱动电路，此驱动器电路没必要与控制器制作在不同的基板上，但笔者
这里的控制器是除放人程序外，还用于其他目的的通用PIC控制器，所以另外做到了其他基板上。
晶体管2SD288也是在笔者的废物箱内找到的，非常旧，所以应该是目前废止的品种，请使用与电机的
电压、电流相符合的适当型号。
在步进电机的驱动器例中使用的达林顿类型的晶体管（2SD1590）也是适合的，但达林顿类型电流放
大率高，所以要将基极的串联电阻（R1）变到2.2～3.3kQ。
电机是感性负载（线圈），所以从ON变到OFF之后会产生高电压，为防止此高电压破坏驱动的晶体管
，不要忘记放入钳位二极管（D1）。
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编辑推荐

《PIC单片机与机电一体化技术》：图解PIC单片机应用技术。
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