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内容概要

　　本书从浮体和浮式多体系统动力分析的基本理讫、数值模拟技术和动力响应特性等方面进行系统
论述。
第1章对工程实际中浮体和浮式多体系统的结构分类，受力特点和力学模型进行概述，指出问题的复
杂性。
第2章主要介绍刚体运动的描述、刚体的质量几何和不同形式的刚体动力学方程。
第3—6章分别用基于理想流体的势瘫理论、水弹性理论基于粘性不可压缩流体的计算流体动力学方法
分析单个刚性和柔件浮体的流固耦合问题，第7章和第S章介绍多体系统动力学中的凯恩方法，将其应
用于浮式事体系统的频域和时域动力分析，进而对驳运平台在波浪中重单元液装卸载、滾装船因内部
重单元失控自由移动而倾覆等浮式多体系统的工程问题进行动力分析．第9章和第lO章介绍多体系统
动力学中的齐次矩阵方法、将其应用于带式浮桥在陕速移动重载作用下的动力响应特性研究和自行舟
桥水上展开过程的动力响应特性研究。
奉书还介绍丁与理论分析和数值模拟对应的若干试验研究。

　　本书可供船舶与海洋工程港口、海谦和近海工程，作战工程保障，上程力学等专业的工科院校师
生及丁程技术人员则读。
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章节摘录

第1章绪论1.1 浮体和浮式多体系统的分类本书分析研究的浮体和浮式多体系统，主要是指由单个或多
个物体组成主体结构的无航速或低航速的浮式作业装备和设施。
进入21世纪后在开发利用海岸带和近岸岛屿的工程实践中，使用浮体和浮式多体系统的类型愈来愈多
。
为对浮体和浮式多体系统进行较准确深入的动力分析，有必要先对其进行分类。
对于单个浮体，可分为刚性浮体和柔性浮体。
当浮体受力引起的变形对浮体整体运动的影响可以忽略时，属于刚性浮体，例如中小型的单体浮码头
。
水陆两栖自行舟桥由多个可以折叠和展开的刚性浮箱加上轮式或履带式底盘车组成。
当其展开成门桥在水上承载重型装备时，包括门桥和固定在其上的重型装备的整个漕渡系统可以视为
刚性浮体。
如果浮体受力引起的变形影响到浮体与流场间的流固耦合动力关系，则属于柔性浮体，例如供固定翼
飞机起降的浮式海上机场。
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