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内容概要

　　“数字信号控制器原理及应用”是一门理论与工程实际紧密联系的课程，它与各电学科协同，具
有很强的工程性、实践性、应用性和综合性。
《数字信号控制器原理及应用MC56F8346》介绍了飞思卡尔公司推出的MC56F8300E系列数字信号控制
器芯片MC56F8346的硬件结构、内核功能、寻址方式、指令系统、系统集成模块、中断和外设等硬件
结构原理；还介绍了汇编语言编程、c语言编程、专家系统（PE）编程、系统调试环境以及电机调试
所使用的PC Master软件。
并在介绍原理的基础上给出了相应的应用举例的电路原理图和源程序清单，这些应用程序均在与《数
字信号控制器原理及应用MC56F8346》配套设计制作的实验开发系统上调试通过，并以光盘的形式同
书一起发行。
　　编写《数字信号控制器原理及应用MC56F8346》的目的是使学习与应用飞思卡尔公司MC56F8346
数字信号控制器的读者能容易入门且快速上手。
为此，编写力求通俗易懂，所附应用举例均准确、详细、完整且清晰易用。
　　《数字信号控制器原理及应用MC56F8346》可作为大学本科生和研究生的教材，也可作为电机控
制应用开发人员的实用参考书。
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考文献附录光盘内容说明
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章节摘录

版权页：插图：2.2 .3 地址偏移量寄存器（N）地址偏移量寄存器（N）是地址生成单元（AGU）的最
强大的寄存器之一，附加了类似寻址寄存器（R0～R5）的寻址指针功能，它可以用作索引和后更新寻
址模式。
当地址偏移量寄存器（N）用作后更新偏移量寻址时，为了达到后更新它的值的目的，在其值传递到
第一算术单元之前先缩短到16位，并且符号扩展到24位。
当地址偏移量寄存器（N）被用作偏移量寻址长字类型的存储器时，它的值被传递到第一算术单元进
行有效地址计算之前被左移位1位，因此，这种情况下，地址偏移量寄存器（N）是一个长字型的偏移
量。
2.2 .4 第二读地址偏移量寄存器（N3）第二读地址偏移量寄存器（N3）是一个16位的寄存器，在R3指
针寄存器的双重读指令从数据存储器中读两个值时，第二读地址偏移量寄存器（N3）用于后更新，为
了后更新R3指针寄存器，第二读地址偏移量寄存器（N3）传递值到第二地址加单元前符号扩展到24位
。
2.2 .5 地址修正寄存器（M01）无论使用线性运算或模运算时地址修正寄存器（M01）都指定用作计算
一个新地址，当R0或R1被用作一个地址计算时，都会自动地读地址修正寄存器（M01）。
当R2～R5、N和SP寄存器作地址计算时，地址修正寄存器（M01）无效。
地址修正寄存器（M01）在复位时被置为$FFFF。
使其能够参与R0或R1用作线性地址计算。
2.2 .6 影子寄存器DSP56F800E提供了4个24位的影子寄存器相对应于R0、R1、地址偏移量寄存器（N）
和地址修正寄存器（M01）。
这些影子寄存器不能直接操作，当它们保存的内容与地址生成单元（AGU）的寄存器内容交换即变得
有用了。
这些交换通过执行“SWAPSHADOWS”指令完成，四个寄存器的内容被交换到对应的影子寄存器中
，当寄存器需要原始值时，执行"SWAPSHADOWS”指令，第二次恢复到最始值。
利用影子寄存器专注于寻址寄存器在快速中断处理过程中极大地减少了保存寄存器内容和恢复寄存器
内容的用时。
注意：相应于M01寄存器的影子寄存器在复位时没有初始化，必须由用户初始化。
2.2 .7 使用寻址寄存器DSP56F800E的地址生成单元（AGU）提供了几个能够用作访问存储器的指针的
寻址寄存器。
这些寻址寄存器工作方式不一样，取决于这些寄存器的附加功能和使用情况，例如，R3寄存器是唯一
能用于执行数据存储器两个数据读的第二读指令的寄存器。
线性寻址和模寻址不同类型的寻址未编程在指令中，而是使用地址修正寄存器（M01）。

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<数字信号控制器原理及应用>>

编辑推荐

《普通高等教育"十二五"规划教材:数字信号控制器原理及应用MC56F8346》是普通高等教育“十二五
”规划教材之一。
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