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内容概要

玛尔德纽克、玛尔德纽克·契尔年科、孙振绮编著的《非精确动力系统
——运动的稳定性与控制》介绍非精确动力系统的定性理论中综合运用的推广李雅普诺夫直接方法，
运用纯量与向量、矩阵值李雅普诺夫函数分析连续系统、脉冲系统及在时间标度上的系统的稳定性的
各种类型。
书中相当的篇幅分析了非精确方程组的绝对参数稳定性与微分方程组集合的解的稳定性。

《非精确动力系统——运动的稳定性与控制》可供应用数学、力学与控制等学科领域的专家、学者阅
读参考，也可作为相关专业高年级本科生和研究生教材。
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