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前言

本书是在高等教育出版社的组织和指导下，根据天津大学、哈尔滨理工大学、北京航空航天大学、东
北大学和哈尔滨工业大学等院校共同研究、拟订的机械工程及自动化专业教材编写大纲而编写的。
本教材总结了各校多年的教学经验，在内容的选取上进一步体现了教材的系统性、实用性和先进性。
全书除绪论和附录外共分5章。
第l章介绍了三相异步电动机、常用低压电器、基本控制电路以及控制电路的分析和设计。
内容循序渐进，由浅入深。
便于自学和尽快掌握继电接触器控制技术。
第2章是在第1章的基础上，进一步介绍可编程序控制器（PLC）及其应用。
学习该章内容可逐步掌握如何采用计算机软件编程方式取代继电接触器控制系统的有触点逻辑控制方
式。
把当代先进技术引入机电控制领域。
第3章为步进电动机传动控制。
该章详细讲述了步进电动机独特的工作方式以及在开环伺服系统中的具体应用。
丰富的实例可以作为工程技术人员从事实践的指导。
第4章介绍了交、直流电动机的无级调速系统，从元件到电路详细地讲述了在调速系统中广泛采用的
先进技术。
第5章介绍了伺服系统常用的元器件和检测、控制电路，讲述了伺服系统的设计方法以及实现高精度
、快速控制的先进补偿技术。
结合具体的应用实例，可帮助工程技术人员踏入尖端控制领域。
参加本书编写的有天津大学张海根（第1、4、5章），哈尔滨理工大学高安邦（第2、3章），东北大学
张镭（第4章），北京航空航天大学汪苏（第5章）。
由张海根担任主编，高安邦担任副主编。
本书由华中科技大学邓星钟教授主审，他提出了许多宝贵意见，并作了大量细致的工作，在此表示衷
心的感谢。
由于编者水平有限，书中难免有错误和不妥之处，敬请读者批评指正。
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内容概要

　　《机电传动控制》紧密结合典型机电自动控制系统，详细介绍了控制系统的组成以及设计方法。
既有常用的电气控制方法，又有先进的控制技术。
具有系统性、实用性和先进性。
全书除绪论和附录外共分5章，第1章机电传动断续控制，第2章可编程序控制器（PLC）及其应用，
第3章步进电动机传动控制，第4章机电传动速度连续控制，第5章机电传动伺服系统。
每章末均有思考题和习题。
《机电传动控制》是高等工科院校机械工程及自动化专业的系列教材之一，也可供机电相关专业选用
及有关科研和工程技术人员参考。
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章节摘录

随着自动控制理论的发展，到20世纪中期，伺服系统的理论与实践趋于成熟，并得到广泛应用。
近几十年来在新技术革命的推动下，特别是伴随着微电子技术和计算机技术的飞速进步，伺服技术更
是如虎添翼突飞猛进，其应用几乎遍及社会的各个领域。
伺服系统在机械制造行业中用得最多最广，各种机床运动部分的速度控制、运动轨迹控制、位置控制
，多是依靠各种伺服系统来控制的。
他们不仅能完成转动控制、直线运动控制，而且能依靠多套伺服系统的配合，完成复杂的空间曲线运
动的控制，如仿型机床的控制、机器人手臂关节的运动控制等。
高精度的伺服系统可以完成的运动精度高、速度快，并可以完成依靠人工操作是不可能达到的控制。
伺服系统还大量应用在人工无法操作的场所中，如在冶金工业中，电弧炼钢炉、粉末冶金炉等的电极
位置控制，水平连铸机的拉坯运动控制，轧钢机轧辊压下运动的位置控制等。
在运输行业中，电气机车的自动调速、高层建筑中电梯的升降控制、船舶的自动操舵、飞机的自动驾
驶等，都广泛应用各种伺服系统，从而减缓操作人员的疲劳，也大大提高了工作效率。
在军事上，伺服系统用得更为普遍，雷达天线的自动瞄准跟踪控制、高射炮、战术导弹发射架的瞄准
运动控制、坦克炮塔的防摇稳定控制、防空导弹的制导控制、鱼雷的自动控制等，真是不胜枚举。
伺服系统除了应用在上述各种大型机电系统上外，在精密仪器和计算机外围设备中，也采用了不少伺
服系统，如自动绘图仪的画笔控制系统、磁盘驱动系统等。
如今我国已成为世界上少有的几个能生产激光电视放像系统的国家，用激光将信息录制在光盘上，一
圈信息在电视机上构成一幅画面，放像过程使用很细的激光束沿信息道读取信息，各信息具有相应的
控制精度，以保证获取清晰稳定的画面。
这种具有高精度伺服系统的激光电视放像机，已开始进入人们的家庭生活中。
伺服系统的应用越来越广泛，大到控制巨型雷达天线，及时准确的跟踪人造卫星的发射，小到用线圈
来控制电视放像机的激光头，从国防、工业生产、交通运输到家庭生活，而且必将发展应用到更新的
领域。
本章将重点介绍直流伺服和交流伺服系统的组成以及伺服系统的设计方法。
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编辑推荐

《机电传动控制》是高等学校机械工程及自动化机械设计制造及其自动化专业系列教材。
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