
第一图书网, tushu007.com
<<电工电子技术及应用技能训练>>

图书基本信息

书名：<<电工电子技术及应用技能训练>>

13位ISBN编号：9787040167399

10位ISBN编号：7040167395

出版时间：2005-7

出版时间：高等教育出版社

作者：杜德昌，戴秀良 著

页数：126

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<电工电子技术及应用技能训练>>

前言

　　本书以机电技术应用专业领域人才需求为依据，从中等职业技术学校的实际需要出发，参考2002
年新颁布的国家职业标准《维修电工》中初级工和中级工相关内容，按照教育部颁发的中等职业学校
重点建设专业——机电技术应用专业主干课程电工电子技术及应用课程教学大纲编写的实训教材。
　　本书分单元进行编写，每单元包含若干实训课题，每个实训课题又包括相关知识和动手操作两部
分，其中，相关知识是对本实训课题所涉及课程的理论内容的总结；动手操作包括实训目的、实训器
材以及实训步骤等。
每个实训课题结束后安排了分析与思考的习题。
　　本书在编写过程中注意吸收有关行业的电工职业技能鉴定规范的内容，编写时力求体现中等职业
教育的特色，从培养学生的创新意识和实践动手能力出发，突出实用性和训练性。
因此，本书既可作为中等职业学校机电技术应用专业学生的实训用书，也可作为相关行业岗位操作培
训的参考用书。
　　本书由山东省教学研究室杜德昌、济南工程职业技术学院戴秀良主编，参加编写的有山东省电子
工业学校李新平，济南市第九职业中专鹿学俊，淄博市张店第一职业中专李涛、何伟，湖南铁道职业
技术学院段树华。
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内容概要

　　《电工电子技术及应用技能训练》是按照中等职业教育电工电子技术及应用课程教学大纲的要求
和中等职业学校的教学实际分单元编写的。
每单元包含若干实训课题，每个实训课题又包括相关知识和动手操作两部分。
其中，相关知识是对本实训课题所涉及课程理论内容的总结；动手操作包括实训目的、实训器材以及
实训步骤等。
每个实训课题结束后安排了思考与习题。
　　《电工电子技术及应用技能训练》在编写过程中注意吸收有关行业的电工职业技能鉴定规范的内
容，因此，既可作为中等职业学校机电技术应用专业及相关专业学生的实训用书，也可作为相关行业
岗位操作培训的参考用书。
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章节摘录

　　实训5—6三相异步电动机反接制动控制电路的接线　　【相关知识】　　运行中的电动机在切断
电源后，由于惯性作用，总是要经过一定的时间才能停止运转。
这对某些要求定位准确，需要限制行程的生产机械是不适合的，为了使电动机迅速、准确地停转，必
须对电动机实行制动。
　　根据制动转矩产生的方法不同，可分机械制动和电气制动两类。
　　机械制动通常是靠摩擦产生制动转矩，最常用的装置是电磁抱闸。
电气制动是使异步电动机产生与转动方向相反的电磁转矩，使电力拖动系统迅速停转或限制转速。
三相笼型异步电动机广泛应用的制动方法有反接制动和能耗制动两种。
本实训是带速度继电器的反接制动。
　　反接制动的原理与电动机反转是一样的，改变正在转动的电动机定子绕组中任意两相的接线，使
旋转磁场反转，从而使转子导体中产生与转子转向相反的电磁转矩，使转速很快下降到零。
当电动机转速接近于零时，应立即切断电源，避免电动机反转。
　　在反接制动技术中，多采用速度继电器。
使用时将速度继电器的转子与被控制电动机的转子装在同一根轴上，其动合触点串联在电动机控制电
路中，与接触器等配合，完成反接制动。
在开始制动的瞬间，电动机的转子电流比起动时还大（S>1），为限制电流的冲击往往在定子绕组中
串入限流电阻器R。
　　反接制动的优点是停车迅速，设备简单；缺点是对电动机及负载冲击大，一般只用于小型电动机
且不经常停车制动的场合。
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