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前言

机器人技术融合了机械、电子、传感器、单片机、软件编程等多种知识，组织学生开展机器人制作与
创新，是培养学生动手能力、创造能力、综合能力、合作能力和进取精神的有效途径：本书内容具有
较强的实践性，彻底摆脱了先讲理论、再做实验的传统教学模式，主要内容包括机器人的基本动作、
机器人制作和机器人创新三个部分。
机器人的基本动作部分介绍机器人的软硬件开发平台的使用、机器人的组装与测试以及机器人基本传
感器模块的应用和使用方法；机器人制作部分介绍跨栏机器人、越野机器人、相扑机器人、篮球机器
人等的制作与调试；机器人创新部分介绍写字机器人和人机对弈五子棋机器人的制作与创新等内容、
本书特色为：1.根据学生的智力、情感、社交、身体等特点安排学习内容，使学生在学习过程中体会
到学习的乐趣，在动手训练过程中体会到成就感。
2.各个项目均来自笔者授课讲义、全国机器人大赛和北京市职业院校大赛以及科研项目中的成果，有
很强的实用性、启发性。
3.所选项目具有创新性，通过创新项目的学习，能够使学生形成创新意识：本教材由陶砂、蒋湘若任
主编，马冬宝、黄敦华任副主编，首钢工学院田玫，北京联合大学机电学院郭洪红，北京电子科技职
业学院自动化工程学院陈容红、赵丹、张鑫、张天擎和曲鸣飞参加了本书的编写工作。
高等教育出版社聘请全国中小学计算机教育研究中心研究员、青少年机器人教育专家委员会常务副主
任郭善渡、北京电子科技职业学院督导处处长王利明教授和科技处处长苏东海副教授审阅了此书，他
们提出了很多宝贵意见，在此表示感谢！
由于编者水平有限，书中难免有不足和欠妥之处，敬请批评指正：本书采用出版物短信防伪系统，用
封底下方的防伪码，按照本书最后一页“郑重声明”下方的使用说明进行操作，可查询图书真伪并有
机会赢得大奖。
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内容概要

　　《机器人制作与创新》针对职业院校的学生特点，贯彻落实“以服务为宗旨，以就业为导向，以
能力为本位”的职业教育思想编写而成。
《机器人制作与创新》内容包括机器人机身的组装，机器人基本动作的实现与调试，机器人各种输入
输出设备的调试，机器人制作与创新等内容。
《机器人制作与创新》可作为职业院校机电技术应用专业及相关专业的教学用书，也可作为培训用书
。
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工作过程一 机器人机身的组装活动一 电池的组装活动二 机器人直流电动机的组装活动三 机器人机身
的安装项目小结练习与思考交流与评价工作过程二 机器人基本动作的实现与调试活动一 机器人前进
与后退活动二 机器人左转与右转活动三 机器人原地左转与原地右转项目小结练习与思考交流与评价
工作过程三 机器人各种输入输出设备的调试活动一 机器人声控传感器模块的调试活动二 机器人扬声
器模块的调试活动三 机器人避障模块的调试活动四 机器人光电接收模块的调试项目小结练习与思考
交流与评价工作过程四 机器人制作与创新活动一 寻迹连续打靶机器人的制作与创新活动二 写字机器
人的制作与创新活动三 人机对弈智能五子棋机器人的制作与创新练习与思考交流与评价附录一 QBasic
语言附录二 汇编语言参考文献
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章节摘录

插图：射击后继续沿引导线行进，到达C点后将预置的第二只乒乓球射向Ⅱ号目标靶；射击后继续沿
引导线行进，到达D点后机器人返回寻找引导线，当再次到达C点和B点时将另外两只乒乓球分别射
向2号和1号目标靶，沿引导线回到A点并停止。
参考资料：教材及通用机器人的使用手册。
写字机器人是模拟教师写黑板字的动作，可以实现白动在黑板上写字等功能。
由于黑板槽的宽度有限，须改制黑板槽，使写字机器人实现行走并达到写字的功能。
L硬件机器人创意套装组合箱。
电源开关一只，改锥等工具若干，计算机一台。
2.软件在键盘上输入程序，通过计算机的串行口下载到机器人的USB端口，然后对机器人进行调试3.场
地机器人活动场所如图4－2所示。
1.写字机器人硬件结构如图4－3所示为写字机器人的外貌。
写字机器人在白板上写出“北京仪表学校”6个宇。
这六个字看上去还很粗糙，但是它已具有了字的雏形了，要完善的地方很多，有待今后改进，如图4
－4所示。
2.写字机器人四轴结构写字机器人的x轴主要有两个功能，其一是负责小车在槽内水平移动和确定每个
字的初始位置，其二是写所有“横”的笔画。
如图4－5所示，写字机器人的Z轴功能是抬笔和落笔写字，如图4－6所示。
写字机器人的Y轴写所有“竖”的笔画，如图4－7所示3.写字机器人程序设计（1）写字机器人编程语
言的选择受存储空间限制，写字机器人采用的是汇编语言编程，流程图如图4－8所示。
（2）单片机存储器跨页问题
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编辑推荐

《机器人制作与创新》由高等教育出版社出版。
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