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内容概要

最优控制是现代控制理论的重要分支，目前已广泛应用于工业生产、经济管理以及国防军事等领域。
王青、陈宇、张颖昕、侯砚泽编著的《最优控制——理论、方法与应用》系统地介绍了最优控制理论
内容，包括变分法、极小值原理、线性二次型最优控制、动态规划方法、最优控制的计算方法、随机
最优控制、奇异最优控制、鲁棒最优控制、遗传优化算法在最优控制中的应用，并介绍了最优控制理
论在工程中的具体应用。
本书融入了很多最优控制理论与应用的新成果，同时提供了丰富的工程实例，便于读者理解并掌握最
优控制理论。
本书附CD—ROM光盘一张，包含所有MATLAB仿真代码。

　　本书可作为高等工科院校自动控制及相关专业的研究生教材或高年级本科生选修教材，也可供相
关领域的科研人员和工程技术人员参考。
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作者简介

王青，北京航空航天大学教授，博士生导师。
分别于1993年和1996年获得西北工业大学飞行器控制、制导与仿真专业工学硕士和博士学位，1996年
至1998年在北京航空航天大学自动控制系进行博士后研究。
多年来一直从事飞行器制导与控制领域的研究，主讲最优控制、智能控制等课程，主持国家自然科学
基金、航空科学基金及航天航空科研院所项目30余项，发表论文百余篇。
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章节摘录

　　本书第2章～第10章阐述最优控制的理论基础，首先介绍容许控制属于开集情况下的最优控制求解
方法，即利用变分法求解最优控制。
而后，展开论述极小值原理，并利用其解决容许控制属于闭集情况下的最短时间问题、最少燃料问题
和时间燃料综合最优问题。
在变分法和极小值原理的基础上，本书阐述最优控制中应用最广泛的线性二次型问题，给出其状态调
节器和伺服跟踪器的设计方案。
在第5章，本书介绍最优控制理论中除极小值原理外的另一理论基石——动态规划，并着重分析其与
极小值原理、线性二次型设计的密切关系。
上述内容是控制工程界普遍认可的最适于教学的基本内容。
为了确保最优控制课程的理论完整性，本书又介绍了部分与其相关的理论内容，如最优控制的计算方
法、随机最优控制和面向不确定系统的最优控制——鲁棒控制等。
　　本书第11章～第16章介绍最优控制方法在工程设计中的应用。
随着计算机技术的快速发展，高性能科学计算软件为最优控制的求解提供了极大方便。
本书采用最有代表性的科学计算软件——MATLAB作为求解最优控制问题的专门工具，涉及的每一个
工程实例都有详细的MATLAB代码供读者学习和使用。
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