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内容概要

本书是在原作者的《液压伺服控制系统》教材基础上重新编写而成的。
    全书共七章。
主要阐述液压伺服控制的基本原理、液压控制元件和动力元件的特性以及及系统的动、静态特性分析
与设计，并附有例题、习题和思考题。
本书取材适当，便于教学和自学，可作为高等学校流体传动与控制专业方向及有关专业使用，也可供
工程技术人员参考。
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章节摘录

版权页：插图：一、电液何服阀的组成电液伺服阀通常由力矩马达（或力马达）、液压放大器、反馈
机构（或平衡机构）三部分组成。
力矩马达或力马达的作用是把输入的电气控制信号转换为力矩或力，控制液压放大器运动。
而液压放大器的运动又去控制液压能源流向液压执行机构的流量或压力。
力矩马达或力马达的输出力矩或力很小，在阀的流量比较大时，无法直接驱动功率级阀运动，此时需
要增加液压前置级，将力矩马达或力马达的输出加以放大，再去控制功率级阀，这就构成二级或三级
电液伺服阀。
第一级的结构型式有单喷嘴挡板阀、双喷嘴挡板阀、滑阀、射流管阀和射流元件等。
功率级几乎都是采用滑阀。
在二级或三级电液伺服阀中，通常采用反馈机构将输出级（功率级）的阀芯位移、或输出流量、或输
出压力以位移、力或电信号的形式反馈到第一级或第二级的输入端，也有反馈到力矩马达衔铁组件或
力矩马达输入端的。
平衡机构一般用于单级伺服阀或二级弹簧对中式伺服阀。
平衡机构通常采用各种弹性元件，是一个力一位移转换元件。
伺服阀输出级所采用的反馈机构或平衡机构是为了使伺服阀的输出流量或输出压力获得与输入电气控
制信号成比例的特性。
由于反馈机构的存在，使伺服阀本身成为一个闭环控制系统，提高了伺服阀的控制性能。
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编辑推荐

《液压控制系统》是普通高等教育机电类规划教材之一。
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