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内容概要

本书主要介绍工程上广为应用的经典控制论中信息处理和系统分析与综合的基本方法。
内容包括控制系统的数学模型、时间响应分析、频率响应分析、稳定性分析、误差分析、系统的综合
与校正，同地还介绍了非线性系统和计算机采样控制系统。
要论述上注意深入浅出、精讲多练、简洁实用。
每章附有例题和习题。
本书适于作机械设计制造及其自动化、材料成型与控制工程及其他非电类专业的教材，也可供有关科
技人员参考。
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章节摘录

版权页：插图：根据被控对象及其技术要求设计自动控制系统，需要进行大量的分析计算，考虑的问
题是多方面的，既要保证有良好的控制性能，又要兼顾到工艺性、经济性等。
本章只是从控制的观点讨论系统的综合与校正问题。
主要考虑的是，当给定的被控对象不能满足所要求的性能指标时，如何对原已选定的系统增加必要的
元件或环节，使系统具有满意的性能指标，即满足稳定性、快速性、准确性的要求，这就是系统的综
合与校正。
一、校正的概念和实质系统是由被控对象和控制器组成的，被控对象是指要求实现自动控制的机器、
设备或生产过程，而控制器是指对被控对象起控制作用的装置的总体，包括测量及信号转换装置、信
号放大及功率放大装置、实现控制指令的执行机构等基本组成部分。
当被控对象已知，性能指标已知，附加相应的限制条件后，即可着手于设计控制器的基本组成部分。
将控制器基本组成部分（比例部分）与被控对象一起称为系统的“原有部分”，亦称为系统的“固有
部分”或“不可变部分”。
用控制器的基本组成部分和被控对象就能组成基本的反馈控制系统（其中仅放大器的增益可调），但
此时系统往往不能同时满足各项性能指标的要求，甚至反馈控制系统可能不稳定。
当仅改变增益不能同时满足瞬态性能和稳态性能时，就必须在系统中引入一些附加校正装置，用来改
善系统的瞬态和稳态性能。
这些为改善系统性能而有目的地引入的装置称为校正装置。
校正装置是控制器的一部分，它与控制器的基本组成部分一起构成完整的控制器。
控制系统的校正，就是按给定的系统原有部分和性能指标设计校正装置。
校正的实质就是通过引入校正装置的零点或极点，来改变整个系统的零点和极点分布，从而改变系统
的频率特性或根轨迹的形状，使系统频率特性的低、中、高频段满足希望的性能或使系统的根轨迹穿
越希望的闭环主导极点，即使得系统满足希望的动、静态性能指标要求。
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编辑推荐

《控制工程基础(第3版)》是普通高等教育“十一五”国家级规划教材之一。
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