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内容概要

本书是根据1999年9月在西安召开的全国高校工业自动化教学指导小组会议和同年10月在武汉召开的全
国高校电气信息类（电气工程与自动化）专业面向21世纪教学改革研讨会的精神而编写的，并被教育
部列为面向21世纪课程教材。
     全书较系统全面地介绍了自动控制理论的基本内容，着重于基本概念、基本理论和基本的分析方法
。
全书共分十章，主要内容有：控制系统的数学模型、时域分析法、根轨迹法、频率响应法、控制系统
的校正、PID控制与鲁棒控制、离散控制系统、状态空间分析法等。
本书内容新，实用性强，重点突出，叙述深入浅出，文字简练流畅。
书中除有一般性的例题外，还附有一定数量的综合性例题分析以及MATI－AB在控制系统分析和计算
方面的应用。
     本书为高校本科机电类各专业‘咱动控制理论”的教材，也可作为电气向动化专件的教学用书．还
可供从事自动化丁作的科技人员作参考。
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章节摘录

版权页：插图：若组成控制系统的元件都具有线性特性，则称这种系统为线性控制系统。
这种系统的输入与输出间的关系，一般用微分方程、传递函数来描述，也可以用状态空间表达式来表
示。
线性系统的主要特点是具有齐次性和适用叠加原理。
如果线性系统中的参数不随时间而变化，则称为线性定常系统；反之，则称为线性时变系统。
在控制系统中，若有一个以上的元件具有非线性特性，则称该系统为非线性控制系统。
非线性系统一般不具有齐次性，也不适用叠加原理，而且它的输出响应和稳定性与其初始状态有很大
的关系。
严格地说，绝对的线性控制系统（或元件）是不存在的，因为所有的物理系统和元件在不同的程度上
都具有非线性特性。
为了简化对系统的分析和设计，在一定的条件下，可以对某些非线性特性作线性化处理。
这样，非线性系统就近似为线性系统，从而可以用分析线性系统的理论和方法对它进行研究。
工程上有时为了改善控制系统的性能，常常人为地引入某种非线性元件。
例如为了实现最短时间控制，采用开关型（Bang.Bang）的控制方式；又如在由晶闸管组成整流装置的
直流调速系统中，为了改善系统的动态特性和限制电动机的最大电流，人们有意识地把速度调节器和
电流调节器设计成具有饱和非线性特性。
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编辑推荐

本书较全面系统地介绍了自动控制理论的基本内容，并注重基本理论、基本概念和基本分析方法的阐
述。
全书共分九章，第一～八章为经典控制理论，第九章为状态空间分析法。
其主要内容有：控制系统的数学模型、时域分析法、根轨迹法、频率响应法、控制系统的校正、离散
控制系统、非线性控制系统和状态空间分析法。
全书内容丰富．层次分明，能满足理工科高校相关不同专业开展教学的需要。
教材内容理论联系实际，叙述重点突出，说理深入浅出，文字简练流畅，易于自学。
在各章的后面除了介绍MATLAB相关应用的内容外，还自第二章起附有一定数量的典型例题分析，旨
在帮助学生加深对基本概念的理解和提高分析、综合问题的能力，本书为高校本科电气自动化、电子
信息类、机电一体化、仪表及测试等专业的“自动控制理论”课程教材，同时适用于自动控制专业作
经典控制理论的相应教材，也可供从事控制工程的科技人员参考。
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