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内容概要

本书作者K.洛克先生为“国际机器理论与机构学联合会连杆机构分会”前主席，是国际知名的机构学
专家。
    本书是德国机械原理课程最著名的教材之一，它系统总结和发展了布尔梅斯特尔、阿尔特和利希腾
黑尔特开创的德累斯顿机构学学派的理论。
本书中，作者对在德国已有丰富成果的平面连杆机构综合理论作了高度精选和严格阐述；添加了解析
法和机构优化设计的内容；并编写了“设计线图及其实际应用”一章，使读者能应用相应的线图方便
地设计机构。
为中文版的出版，本书作者专门为中国读者写了“中文版前言”，增补了新的参考文献，并修改了部
分内容，而且订正了德文版的一些错误。
    本书共分11章，内容包括机构系统学、机构运动学和动力学分析、机构综合和优化设计。
本书可作为高等学校工科机械类专业的教学参考书，也可作为工程技术人员的参考读物。
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章 空间连杆机构  9.1 空间运动链的构造  9.2 空间连杆机构的应用  9.3 空间连杆机构的分析与综合第十
章 连杆机构优化设计第十一章 设计线图及其实际应用  11.1 曲柄摇杆机构的死点位置设计  11.2 曲柄机
构的死点位置设计  11.3 传动有利的双曲柄机构设计  11.4 连杆停歇机构的设计  11.5 直线导引机构的设
计  11.6 齿轮连杆机构的设计附录内容索引参考文献
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编辑推荐

　　为中文版的出版，《机械原理:分析、综合、优化》作者专门为中国读者写了“中文版前言”，增
补了新的参考文献，并修改了部分内容，而且订正了德文版的一些错误。
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