
第一图书网, tushu007.com
<<计算机视觉>>

图书基本信息

书名：<<计算机视觉>>

13位ISBN编号：9787111159728

10位ISBN编号：7111159721

出版时间：2005-3

出版时间：机械工业出版社

作者：夏皮罗

页数：429

译者：赵清杰

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<计算机视觉>>

内容概要

　　本书系统地介绍了计算机视觉方面的基础知识，详细讨论了从图像自动抽取重要信息的相关理论
，内容包括最近出现的研究成果。
本书取材新颖精炼，重点突出，以解决实际问题为目的。
前11章讨论的是2D情况；第12章到第15章从2D情况扩展到3D情况；第16章介绍了利用计算机视觉技术
的实际应用系统。
书中的大量实例及习题，贴近生活，面向应用，富有情趣。
　　本书适合作为高等院校计算机及相关专业的高年级本科生和研究和的教材，也可供相关技术人员
参考。
　　长期以来，科学家与科幻作家一直梦想着人类能够制造出智能机器，而这种智能机器首先要能够
对视觉信息进行理解。
本书详细讨论了从图像自动抽取重要信息和理论和技术，把利用计算机视觉技术把利用计算机视觉技
术解决问题的重要研究内容汇集到一起。
随着计算机技术的最新发展，计算机图像已经成为一种经济灵活的技术手段，并已渗透到各行各业。
图像计算不再只属于科学研究领域，甚至成为人们的业余爱好。
　　本书适合作为高等院校计算机及相关专业的高年级本科生和研究和的教材，也可供相关技术人员
参考。
本书英文版被美国华盛顿大学等高等院校采用为教材。
　　本书特点：　　●除了传统内容外，增加了图像数据库，虚拟现实和增强现实方面的内容；　　
●介绍了两个运用计算机视觉技术的实际系统；　　●应用面涉及工业、医学、地产、多媒体及计算
机绘图；　　●内含大量习题和编程项目，以及大量极具说服力的图片；　　●书中提供大量相关网
站，包括额外图像档案文件，图像处理代码和幻灯片等。
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作者简介

　　Linda G.Shapiro是华盛顿大学计算机科学与工程学教授及电子工程学教授。
她于1974年在艾奥瓦大学获得计算机博士学位。
她曾在堪萨斯州立大学、维吉尼亚工学院、维吉尼亚州立大学任教，并在国际机器视觉组织负责智能
系统方面的工作。
Shapiro教授是Ｉmage understranding杂志的主编，是Ｃomputer vision and image Understanding以及pattern
recognition杂志的编委。
她与Robert M.Haralick一起合写了Ｃomputer and robot vision一书。
１９９５年她当选为IEEE会士，２０００年当选为模式识别国际协会的会士。
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