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内容概要

　　本书全面介绍工业预测控制、自适应预测控制、预测控制综合方法和两步法预测控制，侧重于预
测控制综合方法和阐述启发算法和综合方法的关系。
第一章介绍系统、模型和预测控制的概念，包括从经典预测控制到综合型预测控制过渡的描述；第二
、三、四章分别介绍模型预测启发控制、动态矩阵控制、广义预测控制；第五章介绍针对输入非线性
模型的两步法预测控制；第六章介绍预测控制综合方法的一般思路；第七、八、九章介绍状态可测情
况下预测控制的综合方法，主要考虑多包描述不确定系统，可以说是首次全面介绍鲁棒预测控制；第
十章介绍输出反馈预测控制的综合方法。
全书辨证地看待预测控制的各种方法，为科研人员提供研究思路，为工程技术人员提供理解和应用预
测控制的关键问题和解决方法。
　　本书可作为自动化专业研究生教材，预测控制理论研究者和工程技术人员参考用书。
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丁宝苍，男，1972年9月生，河北省隆化县人。
教授。
在“Automatica”、“自动化学报”等国内外学术期刊和各类学术会议上发表论文53篇，并被SCI、EI
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作为负责人承担过国家自然科学基金等4项科研项目（到08年8月31日）。
研究方向：预测控制、网络控制等。
长期从事的研究工作包括：预测控制、模糊T-S系统、等。
主讲课程：《先进控制系统》、《线性系统》。
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章节摘录

第一章系统、模型与预测控制在20世纪70年代，工业界（而不是控制理论界）首先构思出预测控制。
在20世纪80年代，预测控制受到越来越广泛的重视。
到现在，毫无疑问预测控制是化工和其他一些领域里应用最多的多变量控制算法。
预测控制几乎可以用于任何的控制问题，在如下一些问题中预测控制最显其优势：操作变量和被控变
量的维数很高；操作变量和被控变量都需要满足物理约束：控制指标经常变化和/或设备（传感器/执
行器）易出现故障；时滞系统。
预测控制中一些著名的算法包括动态矩阵控制（DMC）、模型算法控制（MAC）、广义预测控制
（GPC）等。
这些算法在某些细节上有所不同，但是主要思想都是类似的。
最基本的线性无约束预测控制算法与线性二次型控制很接近，具有解析解。
在考虑约束时，一般在每个采样时刻在线实时求解十个优化问题。
预测控制充分利用当今计算机的强大运算功能，来达到其优良的控制效果。
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编辑推荐

《预测控制的理论与方法》可作为自动化专业研究生教材，预测控制理论研究者和工程技术人员参考
用书。
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