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前言

为帮助广大读者和学生提升自动控制理论的学习以及解决问题的能力，更好地掌握自动控制系统的基
本概念、自动控制系统的分析与设计方法，也为学生在校学习以及考研过程中提供一本好的参考书，
更快更好地掌握该门课程的精髓，我们编写了这本书。
本书作为一本辅助参考书既可独立使用，也可以与教材配套使用。
本书包括了经典控制理论部分和现代控制理论部分。
其中，经典控制理论部分的配套教材是机械工业出版社出版，由浙江大学邹伯敏主编的《自动控制理
论》（第2版）。
现代控制理论部分的配套教材是机械工业出版社出版，由合肥工业大学王孝武主编的《现代控制理论
基础》（第2版）。
上述教材由于内容全面，难度适中而被广泛选为在校大学生的授课教材。
但是，笔者一直没有看到上述教材相应的习题解答，因而，我们考虑编写这本书作为参考。
全书共10章，在每章的内容安排上分为三部分：内容的概括与总结、习题与解答，习题精选与详解。
在内容的概括与总结部分，融入了各位编写人员多年的授课心得与体会；在习题与解答部分主要针对
上述教材的课后习题，给出详细的解题过程与提示；在习题精选与详解部分选择了较高难度，适合有
进一步学习潜力及考研学生使用的题目，并配有详细的解题过程。
从而，实现了该书既可成为学习自动控制理论课程的在校学生辅助教材，又可作为考研学生使用的参
考书的目标。
该书在问题的解答上更侧重于方法，使读者通过内容的理解、习题的解答，更好地理解理论，并学会
分析问题的思路和方法，从而避免简单的习题罗列现象。
本书由多年从事自动控制理论教学和科研工作的老师在总结教学成果和经验，并参考了有关材料的基
础上精心编写的。
北京建筑工程学院胡玉玲任主编，并负责统稿，马鸿雁、史晓霞任副主编。
胡玉玲负责编写第1、2、3、4、5、7章，马鸿雁负责编写第6、8章，史晓霞编写第9章，庄俊华编写
第10章。
对于本书中存在的错误和不妥之处，恳请广大读者指正。
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内容概要

　　《自动控制理论》学习指导性配套用书，包括经典控制理论和现代控制理论，共10章。
每章都包括内容的精练概括与总结、针对教材的课后习题与解答、针对提高及考研学生使用的习题精
选与详解。
《自动控制理论学习指导与习题解答》习题丰富且具有代表性，内容系统而全面，具有控制理论手册
、解题指南、题库及报考研究生必读等功能。
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章节摘录

第1章　自动控制的基本概念1.1　控制系统的基本概念1.自动控制理论介绍自动控制理论是研究自动控
制共同规律的科学技术，它的发展经历了经典控制理论阶段、现代控制理论阶段和智能控制理论阶段
三个阶段。
其中，经典控制理论与现代控制理论统称为传统控制理论。
2．自动控制基本术语(1)自动控制指在不需要人直接参与的条件下，利用控制器使受控对象按预定技
术要求进行工作，使被控量等于输入量（或使被控量与输入量保持某种函数关系）。
(2)受控对象指被控制的机器、设备或生产过程。
(3)控制器对受控对象进行控制的设备总体。
广义的控制器通常又是由测量元件、比较机构、放大机构和执行元件组成。
(4)自动控制系统受控对象和控制器的总体，它能对受控对象的工作状态进行自动控制。
(5)被控量受控对象的输出量。
是控制系统主要的研究变量之一。
(6)输入量作用于自动控制系统的输入端并作为控制依据的物理量，也称为输入信号、输入指令、参考
输入、给定值。
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编辑推荐

《自动控制理论学习指导与习题解答》可作为电气自动化等相关专业的教学配套用书，与教学同步使
用，还可供报考硕士研究生的考生复习备考使用。
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