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内容概要

　　《普通高等教育“十一五”国家级规划教材·高职高专规划教材：机械设计基础》内容涵盖“理
论力学”、“材料力学”、“机械原理”、“机械零件”四门课程，是机制专业及相关专业的专业技
术基础。
　　《普通高等教育“十一五”国家级规划教材·高职高专规划教材：机械设计基础》以学以致用、
“必需”、“够用”为度的原则来组织编写，力求突出实用性、实践性，尽量体现高职高专层次的特
点。
采用了最新计算方法和国家标准。
　　全书共17章，主要内容为力学基础、机构设计、机械零部件设计、现代设计等。
　　《普通高等教育“十一五”国家级规划教材·高职高专规划教材：机械设计基础》可作为高等职
业教育院校，高等专科学校，普通本科的机械类、近机类专业的教材，也可供有关专业工程技术人员
参考。
　　本教材配有电子教案，凡使用《普通高等教育“十一五”国家级规划教材·高职高专规划教材：
机械设计基础》作为教材的教师可登录机械工业出版社教材服务网注册后下载。
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章节摘录

　　第一章　机械的组成及机构运动简图　　第二节　零件、部件、机构　　二、机构和构件　　机
器的功能，主要由其组成部分的运动规律和运动形式所决定。
如果抛开其结构和形态，仅从运动的角度来分析，机器实际上是由若干能完成确定运动的机构组成的
。
而每一个机构又是由若干个单元——构件组成的。
对此，下面再作一些简单的分析。
　　1．构件　　构件是组成机构的最基本的运动单元。
从研究机器的运动角度来看，并不是所有的零件都单独地影响机器的运动，常常由于结构和制造上的
需要，把若干零件刚性地连在一起，作为一个整体运动。
这个刚性整体显然只构成一个运动单元，称之为构件。
当然，一个不与其他任何零件刚性连接的单独零件，也可成为一个基本的“运动”单元，可称为简单
的构件。
简言之，凡彼此之间没有相对运动，而与其他零件之间可以有相对运动的零件或零件组合，称为构件
。
　　构件包含一个或若干个零件，如图1—1所示的颚式破碎机中，偏心轴和安装在它上的带轮、飞轮
、键等，工作时作为一个整体作旋转运动，彼此之间没有相对运动，所以它们组成的整体算作一个构
件。
又如图1—2所示的上料机中的滑轮，就是单独由一个零件构成的运动单元，是最简单的构件。
　　2．运动副　　机器中的每一个构件，至少必须与另一个构件相连接。
两构件之间能产生某些相对运动的活动连接称为运动副。
　　两构件形成运动副，总是通过点、线、面的接触来实现的。
通过点、线接触所形成的运动副统称为高副（图1-3）；通过面接触形成的运动副称为低副（如图1.4
）。
从运动形式来区分，凡构件间仅能作相对转动的运动副称为回转副（图1—4b）；仅能作相对移动的
运动副称为移动副（图1-4a）；仅能作相对螺旋运动（既有转动又沿转动轴线移动）的运动副称为螺
旋副。
　　3．机构　　绪论中已经指出，满足机器三个特征的前两条（即：人为实体的组合；实体之间又
具有确定的相对运动）时就成为一个机构。
机构中固定不动的构件称为机架。
可见，任何机构都是由许多构件组成的，各构件之间又互相联系，并具有完全确定的相对运动。
　　从运动特征来认识，任何一台机械设备都是由若干机构组成的（至少包含一个机构）。
正是由于不同的机构和不同的组成方式，使不同的机械具有不同的功能。
仍以图1.1所示颚式破碎机为例，它是由三角胶带传动机构和连杆等工作机构组成的。
当电动机轴以一定的转速旋转时，偏心轴、动颚和肘板等构件各作确定的相对运动，同时由电动机提
供能源，经动颚、定颚而作机械功，完成破碎矿石功能。
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