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前言

　　本书按照高等职业教育教学和改革要求，以生产实际所需的基本知识、基本理论和基本技能为基
础，打破了“工程力学”、“机械设计基础”课程的界限，以培养学生的机械系统分析、创新能力和
综合知识应用能力为主线，将“工程力学”、“机械设计基础”两门课程的教学内容进行有机整合精
炼、充实，并辅以创新思维法则等内容，突出了实用性和综合性。
注重对学生的动手能力、工程实践能力等的训练和综合能力的培养。
　　1.本书采用模块化方式构建课程内容体系，课程内容由4个模块，20个单元组成。
为适应不同专业和教学需求，全书分为两册：工程力学分册和机械原理与零件分册。
工程力学分册由第一模块和第二模块组成，适用于50学时左右教学选用，机械原理与零件分册由第三
模块和第四模块组成，适用于60学时左右教学选用，全书适用于110学时左右的教学选用。
　　2.本书的每个单元都是以某一综合案例作为导入引出工程实际问题，阐述学习目标。
综合案例始终贯穿于整个教学单元，学习目标和能力目标则通过简单到复杂案例得以实现。
本书所选教学案例注重实用性、典型性、覆盖性、综合性和趣味性。
　　3.本书配有电子课件，课件中的综合案例配有动画素材，可方便教师授课和学生学习。
　　本书由广东机电职业技术学院曾德江老师和重庆工程职业技术学院黄均平老师主编，广东机电职
业技术学院朱中仕老师、龙贞老师参加编写。
编写分工如下：第1、2、3、7、8、10、16单元由曾德江老师编写；第4、5、6、9、13单元由朱中仕老
师编写；第ll、12、17、20单元由龙贞老师编写，第14、15、18、19单元由黄均平老师编写。
教材配套课件部分动画由广东机电职业技术学院陈平老师制作。
　　广东机电职业技术学院陈力捷老师担任工程力学分册主审，广东机电职业技术学院漆军老师担任
机械原理与零件分册主审，他们对书稿进行了认真细致的审阅，并提出了许多宝贵意见，在此表示衷
心感谢。
　　由于编者水平有限，书中难免有疏漏及不当之处，恳请广大读者批评指正。
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内容概要

　　全书采用模块化方式构建课程内容体系，课程内容由4个模块，20个单元组成。
　　第一模块是静力学基础，主要介绍静力学的基本知识，构件的受力分析、力系简化和构件的平衡
计算；第二模块是材料力学基础，主要介绍构件在外力作用下产生变形的受力特点和变形特点，构件
的强度和刚度计算；第三模块是常用机构和机械传动，主要介绍常用机构工作原理、运动特点、应用
及设计的基本知识，通用零件的工作原理、结构特点、标准及其选用和设计的基本方法，以及机械润
滑与密封的基本知识；　　第四模块是联接与轴系零部件，主要介绍键联接、销联接、螺纹联接、轴
、轴承、联轴器和离合器的结构、特点及其选用和设计的基本方法。
　　全书分为工程力学分册和机械原理与零件分册出版，工程力学分册包括绪论、第一模块（静力学
基础）、第二模块（材料力学基础）和附录；机械原理与零件分册包括第三模块（常用机构和机械传
动）、第四模块（联接与轴系零部件）和附录。
　　本书内容丰富，案例取材新颖，重点突出，重视知识的应用和实践技能的培养，可作为高职高专
院校、成人教育学院、技师学院机械类专业的教材，也可供有关工程技术人员参考。
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章节摘录

　　11.3 凸轮轮廓曲线的设计　　根据机器的工作要求，在确定了凸轮机构的类型及从动件的运动规
律、凸轮的基圆半径和凸轮转动方向后，便可开始凸轮轮廓曲线的设计了。
凸轮轮廓曲线的设计方法有图解法和解析法。
图解法简单直观，但不够精确，只适用于设计精度要求较低的凸轮和一些圆弧直线凸轮；解析法是借
助计算机辅助设计求得凸轮轮廓，轮廓精确但计算量大，设计出的轮廓可采用数控机床加工。
由于这两种设计方法的基本原理相同，而通过图解法有助于理解凸轮轮廓设计原理及一些基本概念。
所以本单元只介绍图解法设计凸轮轮廓。
　　11.3.1 图解法设计凸轮的原理　　图11-8所示为尖顶对心直动从动件盘形凸轮机构。
当凸轮以角速度∞绕轴心D逆时针转动时，从动件沿导路（机架）作往复移动。
　　为便于绘制凸轮轮廓线，需要凸轮相对固定，可以假设给整个凸轮机构加上一个公共角速度一绕
凸轮轴心转动。
根据相对运动原理，机构各构件间的相对运动关系不变，但是凸轮已“固定不动”，而从动件一方面
随机架和导路以角速度一绕D点转动，另一方面又在导路中按原来的运动规律往复移动。
由于从动件尖顶始终与凸轮轮廓相接触，因此，从动件在这种复合运动中，从动件尖顶的运动轨迹就
是凸轮轮廓曲线，该轮廓曲线便是凸轮的理论轮廓。
这种按相对运动原理绘制凸轮轮廓曲线的方法称为“反转法”（图11-8）。
　　⋯⋯
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编辑推荐

《机械基础(机械原理与零件分册教育部高等职业教育示范专业规划教材)》(作者曾德江、黄均平)的
每个单元都是以某一综合案例作为导入引出工程实际问题，阐述学习目标。
综合案例始终贯穿于整个教学单元，学习目标和能力目标则通过简单到复杂案例得以实现。
本书所选教学案例注重实用性、典型性、覆盖性、综合性和趣味性。

Page 6



第一图书网, tushu007.com
<<机械基础>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 7


