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前言

　　Unigraphics Solutions公司（简称IJGS）是全球著名的。
MCAD供应商，主要为汽车与交通、航空航天、日用消费品、通用机械及电子工业等领域通过其虚拟
产品开发（VPD）的理念提供多级化的、集成的、企业级的包括软件产品与服务在内的完整的MCAD
解决方案。
其主要的CAD产品是UG。
　　UG每次的最新版本都代表了当时先进制造的发展前沿，很多现代设计方法和理念都能较快地在
新版本中反映出来。
这次发布的最新版本——UG NX 7.0在很多方面都进行了改进和升级，例如并行工程中的几何关联设
计、参数化设计等。
　　UG软件是一个集成化的CAD／CAE／CAM系统软件，它为工程设计人员提供了非常强大的应用
工具，这些工具可以对产品进行设计（包括零件设计和装配设计）、工程分析（有限元分析和运动机
构分析）、绘制工程图、编制数控加工程序等。
　　近年来，随着UG软件在中国市场的日益普及，人们对UG软件的强大功能逐步产生深入认识
，UG软件也在各行各业，尤其是工业领域得到了广泛的应用。
为了满足广大读者学习了解UG软件功能的需要，在目前的图书市场上，各大出版机构推出了大量
的UG学习图书，但在这些图书中，几乎没有一本是专门针对UG的CAE分析功能展开讲解的。
基于人们对UG软件CAE功能学习的迫切需要与相关学习资料短缺的矛盾考虑，我们组织各大科研院
所相关领域的专家和学者编写了本书。
他们具有深厚的理论基础和丰富的软件应用经验，将自身的经验和智慧融入字里行间。
希望本书的推出能为广大读者带来裨益。
　　本书主要针对UG NX7.0的强大分析功能而编写，通过大量丰富的实例全面讲解UGNX6.0在动力学
分析和有限元分析领域的应用和功能。
全书共分为两篇，第1篇为动力学分析篇，本篇主要介绍UG NX7.0动力学分析的一些基础知识和操作
实例，包括仿真基础，连杆、质量及材料，运动副，传动副，约束，力的创建，连接器，仿真结果输
出，机构检查，XY函数编辑器，模型优化，动力学分析综合实例等知识。
第2篇为有限元分析篇，本篇主要介绍UG NX7.0有限元分析的一些基础知识和操作实例，包括模型分
析准备，建立有限元模型，有限元模型的编辑，分析和查看结果，球摆分析综合实例等知识。
　　本书适合于高等院校工科相关专业本科高年级学生和研究生作为计算机辅助分析应用的自学教材
，也可以作为科研技术人员的辅助参考资料。
　　为了方便读者的学习，本书配备了一张多媒体随书光盘，包含了全书所有实例操作的源文件和结
果文件，以及全部实例操作过程录音讲解录屏AVI文件，可以帮助读者更加形象直观地学习本书。
　　本书由三维书屋工作室总策划，主要由吕洋波、胡仁喜、吕小波编写。
刘昌丽、张俊生、周冰、董伟、李瑞、王兵学、王艳池、王培合、李鹏、王渊峰、袁涛、王玉秋、赵
永玲、王佩楷、王敏、张日晶、王义发、阳平华、郑长松、熊慧、路纯红、刘红宁等参加了部分章节
的编写工作。
　　由于时间仓促，作者水平有限，疏漏之处在所难免，希望广大读者发邮件提出宝贵的批评意见。
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内容概要

本书主要介绍UG NX7. 0动力学分析的一些基础知识和操作实例，包括仿、真基础，连杆、质量及材
料，运动副，传动副，约束，力的创建，连接器，仿真结果输出，机构检查，KY函数编辑器，模型优
化，动力学分析综合实例等知识。
以及UG NX7. 0有限元分析的一些基础知识和操作实例，包括模型分析准备，建立有限元模型，有限
元模型的编辑，分析和查看结果，球摆分析综合实例等知识。
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