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前言

　　建筑环境与设备工程专业是1998年教育部新颁布的全国普通高等学校本科专业目录中的专业，它
是将原来的供热通风与空调工程专业和城市燃气供应专业进行调整、拓宽而组建的新专业。
专业的调整不是简单的名称的变化，而是学科科研与技术发展，以及随着经济的发展和人民生活水平
的提高，赋予了这个专业新的内涵和新的元素。
创造健康、舒适、安全、方便的人居环境是21世纪本专业的重要任务。
同时，节约能源、保护环境是这个专业及相关产业可持续发展的基本条件，因而它们和建筑环境与设
备工程专业的学科科研与技术发展总是密切相关、不可忽视的。
　　一个新专业的组建及其内涵的定位，首先是由社会需求所决定的，也是和社会经济状况及科学技
术的发展水平相关的。
我国经济的持续高速发展和大规模建设需要大批高素质的专业人才，专业的发展和重新定位必然导致
培养目标的调整和整个课程体系的改革。
培养“厚基础、宽口径、富有创新能力”、符合注册公用设备工程师执业资格、并能与国际接轨的多
规格的专业人才，以满足需要，是本专业教学改革的目的。
　　机械工业出版社本着为教学服务、为国家建设事业培养专业技术人才、特别是为培养工程应用型
和技术管理型人才作贡献的愿望，积极探索本专业调整和过渡期的教材建设，组织有关院校具有丰富
教学经验的教授、副教授主编了这套建筑环境与设备工程专业系列教材。
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内容概要

本书是根据1999年“全国高等学校建筑环境与设备工程专业本科教育培养目标和培养方案及主干课程
教学基本要求”编写的。
    本书以建筑环境与设备工程、热工为对象，重点介绍了自动控制的基本概念、基本理论和基本分析
方法等经典控制理论。
全书共分8章，主要内容有控制系统的数学模型、控制系统的时域分析法、根轨迹分析法、频率特性
分析法、自动控制系统的设计、离散系统的分析、MATLAB语言及其在HVAC控制系统仿真中的应用
等。
本书对基本理论的叙述深入浅出，实用性强，文字简练流畅。
每章内容均有小结，除有一般性例题外，还附有一定数量的综合性例题分析，以及MATLAB在控制系
统分析和计算方面的应用。
    本书可作为建筑环境与设备工程、热工类，以及相关专业的“自动控制原理”课程的教材，也可作
为从事自动化工作的科技人员的参考用书。
    本书配有电子课件，免费提供给选用本书的授课教师，需要者请根据书末的“信息反馈表”索取。
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章节摘录

　　随着科学技术的飞速发展，自动控制起着越来越重要的作用，无论是在人造卫星、宇宙飞船、导
弹制导的尖端技术领域，还是在机械、电子、轻工等工业过程控制及建筑业，它所取得的成就都是非
常惊人的。
自动控制技术把人类的许多希望和梦想由神话变成了现实，自动控制理论和技术已经运用到电气、机
械、航空、化工、建筑、生物工程等许多学科和工程领域。
自动控制理论与实践的不断发展，为人们提供了设计最佳系统的方法，大大提高了生产率，节省了生
产和生活的能源，同时促进了技术的进步。
目前，越来越多的大学将控制论作为国内外许多学科普遍开设的课程，工程技术人员和科学工作者都
十分重视自动控制理论的学习。
　　自动控制系统源于两千年前古埃及的水钟控制和我国汉代的指南针控制。
自动控制原理主要讲述自动控制的基本理论和控制系统的分析与设计的基本方法。
控制原理包括经典控制理论、现代控制理论和智能控制。
经典控制理论主要以传递函数为工具和基础，以频域法和根轨迹法为核心，研究单变量控制系统的分
析和设计。
经典控制理论在20世纪50年代就已经发展成熟，至今在工程实践中仍得到广泛的应用。
经典控制理论是本教材重点讨论的内容。
现代控制理论从1960年开始得到迅速发展，它以状态空间方法作为标志和基础，研究多变量控制系统
和复杂系统的分析和设计，以满足军事、空间技术和复杂的工业领域、建筑领域对精度、速度、重量
、加速度、成本、节能等的严格要求。
智能控制是控制理论发展的高级阶段，它主要用来解决那些用传统控制方法难以解决的复杂系统的控
制问题。
智能控制是一门交叉学科，著名美籍华人傅京逊教授1971年首先提出智能控制是人工智能与自动控制
的交叉，即二元论。
美国学者G.N-Saridis1977年在此基础上引入运筹学，提出了三元论的智能控制概念。
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