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内容概要

　　《伺服系统（第2版）》以数控机床伺服系统为对象，在阐述伺服系统原理等基础上，重点介绍
了交直流电动机的速度控制系统、步进式伺服系统、直流伺服系统、交流伺服系统，还介绍了位置伺
服系统的典型实例。
　　《伺服系统（第2版）》在着重基本概念与原理介绍的同时，注意实际应用。
《伺服系统（第2版）》可作为机械设计制造及自动化专业（数控技术和机械电子专业方向）应用型
本科生的教材和参考书，也可供从事数控技术的工程技术人员参考使用。
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调速基本原理二、正弦波脉宽调制（SPWM）逆变器三、U/F变频调速系统第二节 数控机床对主轴驱
动和主轴电动机的要求一、数控机床对主轴驱动的要求二、数控机床对主轴电动机的要求第三节 直流
主轴控制单元第四节 交流主轴控制单元一、矢量控制变频调速系统二、矢量变换控制系统原理及控制
方案第五节 主轴定向控制一、主轴定向控制的意义二、主轴定向控制的实现习题和思考题第七章 三
相永磁同步伺服电动机的控制第一节 三相永磁同步伺服电动机及其数学模型第二节 三相永磁同步伺
服电动机的控制策略第三节 速度反馈信号的检测和处理第四节 伺服电动机转子初始位置的检测第五
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数学模型二、进给伺服系统动、静态性能分析三、前馈控制四、位置指令信号分析五、指令值的修正
第三节 脉冲比较的进给位置伺服系统一、脉冲比较式进给位置伺服系统二、脉冲比较进给系统组成原
理三、脉冲比较电路第四节 相位比较的进给伺服系统一、相位伺服进给系统组成原理二、脉冲调相器
三、鉴相器第五节 幅值比较的进给伺服系统一、幅值伺服系统组成原理二、鉴幅器三、电压-频率变
换器四、脉冲调宽式正、余弦信号发生器第六节 数据采样式进给伺服系统一、数据采样式进给位置伺
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