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内容概要

　　《普通高等教育“十二五”规划教材·机械创新设计系列：机械原理》是依据教育部高等学校机
械基础课程指导分委员会2009年编写的“高等学校机械原理课程基本要求”和“机械原理课程教学改
革建议”精神，结合编者近年来的教学研究成果与工程案例及科研经验，同时考虑到我国机械制造企
业的发展需要及现状而编写的“机械创新设计系列”之一。
　　全书分上、中、下三篇。
上篇为机械运动方案设计，主要介绍机构及其应用、常见机构及其特点、机构组成原理与演变、机构
再生运动链设计法、机械系统运动方案设计；中篇为机构运动设计与分析，主要阐述平面连杆机构、
凸轮机构、齿轮机构、轮系；下篇为机械动力设计与分析，主要论述机构的惯性力平衡、机械系统的
动力学、机械中的摩擦与自锁。
　　《普通高等教育“十二五”规划教材·机械创新设计系列：机械原理》可作为高等学校机械类各
专业的教学用书，也可供机械工程领域的研究生和有关工程技术人员参考。
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章节摘录

版权页：插图：机械包含之广蔚为大观，最早的机械出现的精确时间已不可考证。
一般认为最早的机械是出现于巴勒斯坦的车轮，于公元前7000年随着城市文明产生。
此后的三、四千年间，机械经历了漫长而缓慢的发展期，既出现了滚子、撬棒、轮车等日用工具，也
有成就了金字塔等伟大奇迹的腕尺、斜面、滑轮的发明。
人类文明也随着机械的广泛使用而逐渐进步。
古文明的主线是农业生产，因此公元前3000年左右耒耜、木犁、镰刀等农具开始出现；公元前10世纪
出现的鼓风机、活塞式唧筒等用于冶炼的机械装置有力促进了青铜器和铁器的发展；两轮和四轮的木
质马车、最简单的木船等起源于战争的机械已出现在生产和生活中。
原始机械的特点是基于经验获得的务实性发明，且多为简单辅助工具。
直到公元前600年，进入古典文化时期的古希腊和古罗马诞生了一批著名的哲学家和科学家，如学者希
罗著书阐明关于五种简单机械（杠杆、尖劈、滑轮、轮与轴、螺纹）推动重物的理论，这是已知最早
的机械理论书籍。
机械随着机械原理、分析方法等理论的出现而进入了新的时期。
古代机械的发展先后以中国和欧洲为中心。
公元前后中国的铸、锻、冶技术领先于世界，其代表性的曾侯乙编钟、青铜秦剑等皆出现于此时期；
其后指南车、水转大纺车、浑天仪等机械也相继出现。
欧洲的机械在初始发展较慢，轴车床和脚踏车床于公元前5世纪出现，为近代机床奠定了基础；齿轮
于公元前206年出现，最早是装在战车的里程计上。
此后，机械发展的中心已开始向欧洲转移，出现于公元1世纪的气转球、700年的风车、1350年的机械
钟是其典型代表。
理论方面，中国虽然也编著了《梓人遗制》、《天工开物》等书籍，但机械在注重逻辑思维与实证主
义的欧洲发展更为迅速，代表性的有帕斯卡基本定律的发现、齿轮啮合基本定律的提出等。
这一时期机械的特点是利用自然能源作为动力实现基本的动力和运动功能，并开始对机械的工作原理
、设计方法进行系统的研究。
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编辑推荐

《机械原理》是由大连理工大学王德伦教授领导的课题组编著的机械创新设计系列中的一本，该系列
共五本，包括学术版《机构运动微分几何学分析与综合》，工程应用版《机械创新设计方法及应用》
，教学版《机械原理》、《机械设计》、《机械原理与机械设计实践》，是王德伦教授及其课题组根
据多年从事机械基础领域理论研究、解决机械企业设计制造中的大量实际问题以及开展教学研究和改
革的成果总结。
《机械原理》力图将有关机械运动方案创新设计、机构运动学、动力学分析与设计等研究成果引入教
学，如能在机械原理教材理论联系实际，体现中国机械企业现状与时代需求，激发学生的学习热情和
兴趣等方面发挥积极作用，那就是编者的心愿。
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