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内容概要

　　《普通高等教育电气工程与自动化（应用型）“十二五”规划教材：电机与拖动基础》的编写以
体现综合性、先进性和简洁性为宗旨，强化应用知识讲解和应用能力培养；把原来分别讲解的各种电
机内容改为综合讲解，重点讲解其中的一般规律和各自特点，以提高讲解内容的规律性和逻辑性，取
得可读性好和可教性好的效果；选择和增加了现在正在应用的技术和研究中引用的知识点进行讲解，
尽量介绍先进的内容。
对传统变压器的内容进行了删除，对内部物理性能的内容进行了简化，特别讲解了数学模型在电机拖
动技术中的作用，强调了控制方法在电机拖动技术中的应用。
《普通高等教育电气工程与自动化（应用型）“十二五”规划教材：电机与拖动基础》首先介绍了电
机与拖动技术概述、典型电机的结构特点、典型电机的物理特征和数学模型，而后重点讲解了典型电
机的起动技术、调速技术和制动技术，并对电机应用中的有关问题进行了概括。
　　本书具有内容先进、重点突出和叙述简明的特点，便于在实际工作中应用。
本书既可供自动化专业、电气工程及其自动化专业和机电一体化等相关专业使用，还可作为工程技术
人员快速掌握现代电机拖动技术的读本。
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