
第一图书网, tushu007.com
<<PLC应用技术>>

图书基本信息

书名：<<PLC应用技术>>

13位ISBN编号：9787111343905

10位ISBN编号：7111343905

出版时间：2012-7

出版时间：机械工业出版社

作者：黄有全　等编著

页数：264

字数：421000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<PLC应用技术>>

内容概要

　　《全国高等职业教育规划教材：PLC应用技术》主要内容包括电气控制电路应用、西门
子S7-200PLC介绍、西门子PLC编程软件应用、PLC控制电动机电路设计、机械手臂控制程序设计、步
进电动机控制电路设计、PLC网络控制系统设计、三菱PLC及其生产线控制电路设计等。

　　《全国高等职业教育规划教材：PLC应用技术》以熟练掌握PLC基本控制系统的电路设计、控制
程序设计方法和系统分析调试方法为目的，可作为高职高专院校电气自动化、机电一体化技术等专业
的教材，也可供从事PLC应用系统设计、调试和维护的工程技术人员自学，还可以作为培训教材使用
。

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<PLC应用技术>>

书籍目录

出版说明
前言
第1章 电气控制电路应用
1.1 常用电气控制器件
1.1.1 低压电器概述
1.1.2 开关电器及主令电器
1.1.3 接触器
1.1.4 继电器
1.1.5 熔断器
1.2 电气图的识读
1.2.1 电气图的符号
1.2.2 电气图的分类
1.2.3 电气原理图的绘制规则
1.2.4 电气图的基本读图方法
1.3 电气控制的基本方法
1.3.1 自锁控制
1.3.2 互锁控制
1.3.3 多地控制电路
1.3.4 点动控制电路
1.4 电动机起动控制
1.4.1 三相笼型异步电动机的直接起动控制
1.4.2 三相笼型异步电动机的减压起动控制
1.5 三相异步电动机制动控制
1.6 思考与练习
第2章 西门子S7-200 PLC介绍
2.1 PLC基础知识
2.1.1 概述
2.1.2 PLC的基本组成
2.1.3 PLC的输入输出接口电路
2.1.4 PLC的编程器
2.1.5 PLC的分类、特点、应用及发展
2.2 PLC工作机理
2.2.1 PLC的工作过程
2.2.2 PLC的主要技术指标
2.3 西门子S7-200系列PLC
2.3.1 S7-200系列CPU224型PLC的结构
2.3.2 扩展功能模块
2.4 S7-200 PLC的内部元器件
2.4.1 数据存储类型
2.4.2 编址方式
2.4.3 寻址方式
2.4.4 元件功能及地址分配
2.5 思考与练习
第3章 西门子PLC编程软件应用
3.1 西门子PLC编程软件介绍

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<PLC应用技术>>

3.1.1 STEP 7-Mirco/WIN 40的安装
3.1.2 STEP 7-Mirco/WIN窗口组件
3.1.3 编程准备
3.2 STEP 7-Micro/WIN 40编程应用
3.2.1 编程元素及项目组件
3.2.2 梯形图程序的输入
3.2.3 数据块编辑
3.2.4 符号表操作
3.3 通信
3.3.1 通信网络的配置
3.3.2 上载、下载
3.4 程序的调试与监控
3.4.1 选择工作方式
3.4.2 程序状态显示
3.4.3 状态图显示
3.4.4 执行有限次扫描
3.4.5 查看交叉引用
3.5 项目管理
3.5.1 打印
3.5.2 复制项目
3.5.3 导入文件
3.5.4 导出文件
3.6 思考与练习
第4章 PLC控制电动机电路设计
4.1 PLC程序设计语言
4.2 基本指令分析与应用
4.2.1 基本位操作指令
4.2.2 PLC控制电动机电路
4.2.3 编程注意事项及编程技巧
4.3 定时器指令
4.3.1 定时器指令介绍
4.3.2 真空设备控制电路
4.4 计数器指令
4.4.1 计数器指令介绍
4.4.2 声光报警器
4.5 比较指令
4.6 数据处理指令
4.6.1 数据传送指令
4.6.2 字节交换、字节立即读写指令
4.6.3 移位指令
4.7 算术运算、逻辑运算指令分析
4.7.1 算术运算指令
4.7.2 逻辑运算指令
4.7.3 递增、递减指令
4.8 PLC控制电动机电路
4.8.1 PLC控制电动机 -△起动运行
4.8.2 步进电动机调速控制

Page 4



第一图书网, tushu007.com
<<PLC应用技术>>

4.9 程序控制类指令
4.9.1 END、STOP、WDR指令
4.9.2 循环、跳转指令
4.9.3 子程序调用及子程序返回指令
4.10 思考与练习
第5章 机械手臂控制程序设计
5.1 顺序功能图绘制与顺序控制程序设计
5.1.1 顺序功能图绘制
5.1.2 顺序功能图的基本结构
5.1.3 顺序功能图中转换实现的基本原则
5.1.4 绘制顺序功能图时的注意事项
5.1.5 顺序控制设计法的本质
5.2 顺序功能图的编程方法
5.2.1 复位置位编程方法
5.2.2 使用起保停电路的编程方法
5.2.3 步进顺序控制指令编程法
5.3 机械手臂控制程序
5.3.1 气缸及电磁阀
5.3.2 机械手臂的工作过程
5.3.3 机械手臂控制顺序功能图设计
5.4 思考与练习
第6章 步进电动机控制电路设计
6.1 立即类指令
6.2 中断指令
6.2.1 中断源
6.2.2 中断指令
6.2.3 中断程序
6.2.4 程序举例
6.3 高速计数器
6.3.1 占用输入/输出端子
6.3.2 高速计数器的工作模式
6.3.3 高速计数器的控制字和状态字
6.3.4 高速计数器指令及应用
6.4 高速脉冲输出
6.4.1 高速脉冲的结构
6.4.2 高速脉冲的使用
6.5 步进电动机精确定位控制
6.5.1 步进电动机驱动器
6.5.2 步进电动机精确定位控制程序设计
6.6 PID控制
6.6.1 PID指令
6.6.2 PID控制功能的应用
6.7 时钟指令
6.8 思考与练习
第7章 PLC网络控制系统设计
7.1 通信网络基础
7.1.1 数据通信方式

Page 5



第一图书网, tushu007.com
<<PLC应用技术>>

7.1.2 网络概述
7.2 S7-200 PLC的网络与通信
7.2.1 S7-200 PLC网络部件
7.2.2 S7-200 PLC通信协议
7.3 PPI通信网络控制系统设计
7.3.1 PPI网络控制任务
7.3.2 网络设置
7.3.3 网络读/写指令
7.3.4 PPI网络控制程序设计与调试
7.4 自由口协议网络实现
7.4.1 自由口协议网络基础
7.4.2 自由口协议网络实现
7.5 思考与练习
第8章 三菱PLC及其生产线控制电路设计
8.1 三菱FX2N系列PLC
8.1.1 三菱FX2N PLC简介
8.1.2 三菱FX2N系列PLC型号含义
8.1.3 FX2N PLC性能规格
8.1.4 常用特殊辅助继电器
8.1.5 FX2N PLC内部继电器介绍
8.2 三菱FX2N系列PLC指令
8.2.1 基本指令
8.2.2 FX2N PLC功能指令
8.3 三菱PLC编程软件SWOPC-FXGP/WIN-C的使用
8.3.1 主要功能与系统配置
8.3.2 梯形图程序的生成与编辑
8.3.3 指令表的生成与编辑
8.3.4 PLC的操作
8.3.5 PLC的监控与测试
8.3.6 编程软件与PLC的参数设置
8.4 三菱FX2N PLC控制生产线电路分析
8.4.1 电动机的正反转运行控制
8.4.2 PLC控制生产线电路分析
8.5 思考与练习
附录
附录A 西门子S7-200系列PLC指令一览表
附录B FX2N系列PLC功能指令一览表
参考文献

Page 6



第一图书网, tushu007.com
<<PLC应用技术>>

章节摘录

　　4.内部标志位存储器（M） 内部标志位存储器用来保存控制继电器的中间操作状态，其作用相当
于继电器，接触器控制中的中间继电器。
内部标志位存储器在PLC中没有输入／输出端与之对应，其线圈的通断状态只能在程序内部用指令驱
动，其触点不能直接驱动外部负载，只能在程序内部驱动输出继电器的线圈，再用输出继电器的触点
去驱动外部负载。
内部标志位存储器可采用位、字节、字或双字来存取。
内部标志位存储器位存取的地址编号范围为M0.0～M31.7，共32字节。
5.特殊标志位存储器（SM） PLC中还有若干特殊标志位存储器，特殊标志位存储器位提供大量的状态
和控制功能，用来在CPU和用户程序之间交换信息，特殊标志位存储器能以位、字节、字或双字来存
取。
CPU224的SM的位地址编号范围为SM0.0～SM179.7，共180字节，其中SM0.0～SM29.7的30字节为只读
型区域。
6.局部变量存储器（L） 局部变量存储器（L）用来存放局部变量。
局部变量存储器（L）和变量存储器（V）十分相似，主要区别在于全局变量是全局有效，即同一个变
量可以被任何程序（主程序、子程序和中断程序）访问。
而局部变量只是局部有效，即变量只和特定的程序相关联。
S7—200 PLC有64字节的局部变量存储器，其中60字节可以作为暂时存储器，或给予程序传递参数。
后4字节作为系统的保留字节。
PLC在运行时，根据需要动态地分配局部变量存储器。
在执行主程序时，64字节的局部变量存储器分配给主程序，当调用子程序或出现中断时，局部变量存
储器分配给予程序或中断程序。
局部存储器可以按位、字节、字或双字直接寻址，其位存取的地址编号范围为L0.0～L63.7。
L可以作为地址指针。
7.定时器（T） PLC提供的定时器的作用相当于继电器一接触器控制系统中的时间继电器。
每个定时器可提供无数对常开和常闭输出触点供编程使用，其设定时间由程序设置。
每个定时器有一个16位的当前值寄存器，用于存储定时器累计的时基增量值（1～32767），另有一个
状态位表示定时器的状态。
若当前值寄存器累计的时基增量值大于等于设定值时，定时器的状态位被置“1”，该定时器的常开
触点闭合。
定时器的定时准确度分别为1ms、10ms和100ms三种，CPU222、CPU224及CPU226的定时器地址编号范
围为T0～T255，它们的分辨率、定时范围并不相同，应根据所用CPU型号和时基正确选用定时器的编
号。
8.计数器（C） 计数器用于累计计算输入端接收到的由断开到接通的脉冲个数。
计数器可提供无数对常开和常闭触点供编程使用，其设定值由程序赋予。
计数器的结构与定时器基本相同，每个计数器有一个16位的当前值寄存器用于存储计数器累计的脉冲
数，另有一个状态位表示计数器的状态。
若当前值寄存器累计的脉冲数大于等于设定值时，计数器的状态位被置“1”，该计数器的常开触点
闭合。
计数器的地址编号范围为C0～C255。
9.高速计数器（HC） 一般计数器的计数频率受扫描周期的影响，不能太高。
而高速计数器可用来累计比CPU的扫描速度更快的事件。
高速计数器的当前值是一个双字长（32位）的整数，且为只读值。
高速计数器的地址编号范围根据CPU的型号不同而有所不同，CPU221／222各有4个高速计数器
，CPU224／226各有6个高速计数器，编号为HC0～HC5。
10.累加器（AC） 累加器是用来暂存数据的寄存器，它可以用来存放运算数据、中间数据和结果。
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CPU提供了4个32位的累加器，其地址编号为AC0～AC3。
累加器的可用长度为32位，可采用字节、字、双字的存取方式，按字节、字只能存取累加器的低8位或
低16位，双字可以存取累加器全部的32位。
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