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内容概要

　　ANSYSl3.OLs-DYNA作为世界上最著名的通用显式非线性动力分析程序，能够模拟真实世界的各
种复杂几何非线性、材料非线性和接触非线性问题，特别适合求解各种二维、三维非线性结构的高速
碰撞、爆炸和金属成形等非线性动力冲击问题，同时可以求解传热、流体及流固耦合问题。

　　全书主要分为两大部分：第一部分介绍了ANSYSl3．0LS—DYNA软件所涉及的基础知识、应用方
法及要点，主要包括：CAE技术及其发展、单元的特性及定义、材料模型及其选用、有限元建模技术
、加载与约束、求解及控制、后处理等。
第二部分结合实例介绍了LS-DYNA的一些典型应用，主要包括：工业产品跌落测试分析、冲压回弹分
析、鸟撞风挡分析、轧制成形分析、冲击分析、侵彻分析等，并在其中穿插讲述了一些新的模块、新
的方法。

　　本书适合理工科院校本科高年级学生和研究生作为专业学习辅导教材，也可以作为各行各业工程
技术人员的工程设计参考手册。
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