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内容概要

　　本书采用MATLAB与LabVIEW相结合的方法设计控制系统特性虚拟仿真分析仪。
本书共分6章。
在对控制系统时域、频域、稳定性及性能指标与校正的仿真分析中，突出虚拟仿真分析仪的仪器性、
动态性、交互性和对系统参数选择的指导性。
本书配有全书所有虚拟仿真仪程序代码，可从机械工业出版社网站上下载，所有仿真须在MATLAB
6?5及以上、LabVIEW 8?2及以上版本下运行。
虚拟仿真仪可对实用工程对象模型进行仿真，并且可移植。

　　本书可供测控技术与仪器类各专业、控制类和电子信息类各专业以及相关专业的本科生和研究生
参考，也可供相关专业教师及工程技术人员用做研究开发虚拟仪器及仿真技术时参考。
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章节摘录

版权页：插图：对比上述两段程序代码，可知它们之间的主要区别在于输入赋值和显示方式不同。
运行程序shili00_01.vi。
前面板的工具栏上设有单次和连续运行两个按钮。
按下连续运行按钮，拖动前面板上任意一个赋值控制件的“调节滑竿”，在输入参数随滑竿“连续”
改变的同时，可见显示件的图形、数值和字符串也“捆绑式”地同步改变，形象地仿真式（0-1）所示
系统的输出随输入的动态变化。
如果要准确测量单位阶跃响应曲线上某时刻的幅值，可以使用沿着曲线移动的十字测量坐标系的方法
，测出其横纵坐标。
测量精度在一定范围内取决于仿真时间步长（横坐标分格）。
通过连续运行和改变系统参数，像shili0001.vi这样仅具有虚拟仪器基本特征的仿真仪所表现出来的仪器
性、动态性、交互性和对参数选择的指导性已经清晰可见。
虚拟仪器仿真较之传统仿真的优点也清晰可见。
在构成程序框图面板时，通常使用LabVIEW提供的图形节点连接而成。
图形节点实际上是一个具有输入端口、输出端口和复杂内部结构的“子”虚拟仪器。
通常将LabVIEW称为“G（图形）语言”，但这并不是说在LabVIEW中不使用“语句”式的编程方式
。
上述实例，以及本书的其他仿真程序均大量使用“语句”式指令和图形节点相结合的编程方法。
这样做，可以使熟悉MATLAB的读者更方便地设计基于LabVIEW的虚拟仿真仪。
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编辑推荐

《控制系统的虚拟仪器仿真》融合MATLAB和LabVIEW在控制功能和仪器功能上的长处，构筑控制系
统动态仿真的数字化、智能化、虚拟化和网络化的虚拟仪器平台，提供虚拟仪器仿真程序代码，可供
移植、扩展，实现控制系统特性曲线、数据、表达式综合显示与存储，实现控制系统特性随仪器面板
旋钮同步捆绑变化，实现动态仿真曲线指导控制系统校正参数的选择。
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