
第一图书网, tushu007.com
<<MATLAB/Simulink与过程�>>

图书基本信息

书名：<<MATLAB/Simulink与过程控制系统>>

13位ISBN编号：9787111400608

10位ISBN编号：7111400607

出版时间：2012-11

出版时间：机械工业出版社

作者：刘文定

页数：311

字数：495000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<MATLAB/Simulink与过程�>>

内容概要

　　《MATLAB/Simulink与过程控制系统》从基本概念入手，系统地阐述了简单过程控制系统和复杂
过程控制系统的构成、基本原理、特点、设计方法及过程控制系统的计算机辅助设计。
内容包括MATLAB/Simulink的基础知识和常用工具箱在过程控制系统中的应用、PID控制策略、单回路
控制系统、串级控制系统、比值控制系统、均匀控制系统、分程控制系统、选择性控制系统、补偿控
制系统、解耦控制系统，以及典型控制系统的分析、设计、参数整定。
通过大量经典的Simulink仿真实例全面阐述了过程控制系统的原理、设计及参数的整定等技术。
　　《MATLAB/Simulink与过程控制系统》内容深入浅出，概念清楚，理论与Simulink仿真紧密结合，
各个章节的内容既相互联系又相互独立，读者可以结合自己的专业领域深入地进行研究。
本书适用于自动化、自动化仪表、计算机应用、机械电子及自动化等领域的本、专科生及研究生作为
教学参考书，也可以供从事生产过程自动化、机械电子及自动化、计算机应用等领域的工程技术人员
参考。
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书籍目录

前言
第1章过程控制系统及仿真概述
1．1过程控制的任务与目标
1．2过程控制系统的组成与特点
1．3过程控制系统的分类
1．3．1一般分类
1．3．2按设定值形式分类
1．3．3按系统的结构特点分类
1．4过程控制系统的性能指标
1．4．1时域控制性能指标
1．4．2综合控制性能指标
1．5过程控制系统的MATLAB计算与仿真
1．5．1控制系统计算机仿真
1．5．2控制系统的MATLAB计算与仿真
第2章MATLAB与Simulink基础
2．1 MATLAB系统概述
2．1．1 MATLAB简介
2．1．2 MATLAB使用简介
2．1．3 MATLAB编程基础
2．2 MATLAB数值计算功能
2．2．1 MATLAB数据类型
2．2．2矩阵及其运算
2．3 MATLAB图形功能
2．3．1二维图形的绘制
2．3．2三维图形的绘制
2．4程序设计
2．4．1 M文件
2．4．2流程控制语句
2．5 Simulink仿真基础
2．5．1 Simulink的基本操作
2．5．2系统仿真及参数设置
2．5．3 Simulink的基本模块
2．6 Simulink仿真举例
第3章PID控制器
3．1概述
3．2比例调节器
3．2．1比例调节和比例带
3．2．2比例调节的特点
3．3积分调节器
3．3．1积分调节器概述
3．3．2积分调节器的特点
3．3．3积分速度对控制系统的影响
3．4比例积分调节器
3．4．1比例积分调节
3．4．2比例积分调节器的特点
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3．4．3比例积分调节器对系统过渡过程的影响
3．4．4积分饱和及防止
3．5比例微分调节器
3．5．1比例微分控制算法
3．5．2比例微分调节器的特点
3．6比例积分微分调节器
3．6．1比例积分微分调节器的表达式
3．6．2 PID调节器的频率响应特性
3．6．3 PID调节器的阶跃响应
3．7数字式PID调节器
3．7．1数字式PID控制算法的形式
3．7．2数字式PID控制算法的特点
3．8改进的PID控制算法
3．8．1积分分离PID控制算法
3．8．2抗积分饱和PID控制算法
3．8．3梯形积分PID控制算法
3．8．4变速积分PID控制算法
3．8．5微分先行PID控制算法
3．8．6比例先行I?PD控制算法
3．8．7带有死区的PID调节器
3．9 PID调节器参数的工程整定
3．9．1 PID调节器参数整定的原则
3．9．2 PID调节器工程整定法的特点
3．9．3 PID调节器参数的工程整定
3．10 PID控制器参数的优化整定
第4章简单过程控制系统及Simulink仿真
4．1简单过程控制系统的组成
4．2简单过程控制系统的设计
4．2．1被控对象的动态特性
4．2．2被控变量的选择
4．2．3操纵变量的选择
4．2．4检测变送环节
4．2．5执行器(调节阀）的选择
4．3简单过程控制系统的Simulink仿真
第5章串级控制系统及Simulink仿真
5．1串级控制系统的基本原理和结构
5．1．1串级控制系统的基本概念
5．1．2串级控制系统的组成
5．1．3串级控制系统的工作过程
5．2串级控制系统的分析与设计
5．2．1串级控制系统的分析
5．2．2串级控制系统的设计
5．3串级控制系统控制器参数的整定
5．3．1逐步逼近法
5．3．2两步整定法
5．3．3一步整定法
5．4串级控制系统应用及Simulink仿真
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5．4．1串级控制系统用于克服变化剧烈和幅值大的干扰
5．4．2串级控制系统用于克服对象的纯滞后
5．4．3串级控制系统用于克服对象的容量滞后
5．4．4串级控制系统用于克服对象特性的非线性
第6章特殊控制系统及Simulink仿真
6．1比值控制系统
6．1．1比值控制原理
6．1．2比值控制系统的结构类型
6．2比值控制系统设计
6．2．1主动量、从动量的选择
6．2．2控制方案的选择
6．2．3调节器控制规律的选择
6．2．4比值系数的计算
6．2．5实施方案的选择
6．2．6调节器参数的整定
6．3比值控制系统及Simulink仿真
6．4均匀控制系统
6．4．1均匀控制的概念
6．4．2均匀控制系统的特点
6．5均匀控制系统的结构形式
6．5．1简单均匀控制
6．5．2串级均匀控制
6．5．3双冲量均匀控制
6．5．4控制规律的选择
6．5．5均匀控制系统参数整定
6．6均匀控制系统及Simulink仿真
6．7分程控制系统
6．7．1分程控制的概念
6．7．2分程控制系统的应用
6．7．3分程控制应用中的几个问题
6．7．4分程控制的应用
6．8选择性控制系统
6．8．1选择性控制的概念
6．8．2选择性控制系统的类型
6．8．3选择性控制系统设计
6．8．4选择性控制系统的应用
6．9双重控制系统
6．9．1基本原理和结构
6．9．2双重控制系统设计
6．9．3双重控制系统的Simulink仿真
6．10应用实例
6．10．1间歇式生产化学反应的分程控制
6．10．2精馏过程中冷凝器的选择性控制系统
6．10．3甲烷转化反应中的比值控制及比值报警系统
6．10．4隧道窑炉的串级及比值控制系统
6．10．5加热炉的安全联锁保护系统
第7章补偿控制系统及Simulink仿真
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7．1前馈控制系统
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7．1．2前馈控制系统的基本结构
7．2前馈控制系统的设计
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7．2．2前馈控制器的实施
7．2．3前馈控制系统的参数整定
7．3前馈控制系统的Simulink仿真
7．3．1前馈控制系统
7．3．2前馈?反馈控制系统
7．4大时滞过程控制系统及Simulink仿真
7．4．1改进的常规控制方案
7．4．2预估补偿控制
7．4．3采样控制方案
第8章解耦控制系统
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8．1．4相对增益的性质
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8．3解耦控制系统设计
8．3．1对角阵解耦控制
8．3．2单位矩阵解耦控制
8．3．3前馈补偿解耦控制
8．3．4反馈解耦控制
8．3．5简化解耦控制系统
8．4解耦控制系统的Simulink仿真
第9章典型过程控制系统
9．1传热设备的控制系统
9．1．1传热设备的类型
9．1．2传热设备的控制目的
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编辑推荐

《MATLAB/Simulink与过程控制系统》从基本概念入手，系统地讨论了过程控制系统的构成、基本原
理、特点、设计方法及过程控制系统的计算机仿真。
全书共9章，内容包括MATLAB的基础知识和Simulink常用工具箱过程控制系统中的应用、PID控制策
略、单回路控制系统、串级控制系统、比值控制系统、均匀控制系统、分程控制系统、选择性控制系
统、补偿控制系统、解耦控制系统，以及典型控制系统的分析、设计、参数整定。
为突出计算机辅助设计在工程应用中的重要性，本书每章通过大量经典的Simulink仿真实例全面阐述
了过程控制系统的原理、设计及参数的整定等技术。
本书主要由刘文定、王东林编著。
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