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前言

　　随着经济发展和技术进步，交通运输已经成为人们经济生活中不可缺少的重要组成部分。
它对保证社会经济体系及日常生活的正常运转发挥着越来越大的作用。
　　近20年来，世界各国先后建立了四通八达的交通运输网络，但交通工具的增长速度远远高于道路
和其他交通设施的增长，因此随之引起交通拥堵、环境污染、交通事故等一系列交通问题，也造成了
巨大的物质与经济损失。
这些情况表明，单纯依靠修建道路与交通设施和采用传统的管理方式来解决交通问题，不仅成本昂贵
、环境污染严重，而且其缓解交通拥堵、提高交通运输效果也是十分有限的。
　　为

Page 2



第一图书网, tushu007.com
<<新一代智能化交通控制系统关键�>>

内容概要

新一代智能化变通控制系统（Novel Intelligent Traffic Control System，简称NITCS）是智能运输系统
（ITS）的核心研究领域，其理论也是智能运输系统的基础理论。
NITCS主要实现对机动车流动态分配、实时控制、科学管理等功能，从而达到提高城市道路服务水平
的目的。
    本著作总结了作者近年来的科学研究成果，书中所提出的许多理论、模型及方法是智能运输系统理
论研究的最新成果。
该书主要内容包括：交通控制系统的产生、发展以及我国新一代智能化交通控制系统结构框架及其主
要研究内容；大范围战略交通控制系统框架结构、多源交通决策信息融合与交通状态判别技术、大范
围战略交通控制模型和算法；控制子区动态划分与合并技术及混合交通智能控制策略及实施技术；多
目标智能控制技术及其在新一代智能化交通控制系统中的应用；完成了大范围战略交通控制系统软件
及区域交通协调控制系统软件的需求分析、系统设计和集成测试，并进行了新一代智能化交通控制系
统工程应用。
    本著作可作为交通运输工程类本科生和交通信息工程及控制、交通运输规划与管理、载运工具运用
工程专业的硕士生、博士生及培训班参考用书。
也可供从事智能运输系统、交通信息工程及控制、交通运输规划与管理等领域工作的科学研究人员和
技术人员参考。
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作者简介

杨兆升，吉林大学教授，博士生导师，我国最早从事交通运输领域研究的著名专家，在交通工程、智
能交通系统等研究方面有一系列开创性成果。
现为中国交通运输系统工程学会副理事长、国家智能交通系统专家组成员、清华大学兼职教授、美国
运输工程师学会（1TE）终身会员、《交通信
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章节摘录

　　通过大量的数值分析，文中得出结论："饱和度的大小可以在很大程度上反映交通拥挤的程度。
"同时也给出了定量的结论：通畅时，饱和度大约为0-45；轻度拥挤时，饱和度大约为45-70；对于拥挤
状态时，由于样本集中饱和度最大值为110，故饱和度大约为70-110，对于严重拥挤时，饱和度定义为
大于等于110。
　　通过以上的研究，可以看出，区域饱和度是城市交通控制系统策略生成的重要评价指标。
　　（2）区域平均速度　　根据城市道路拥挤度评价指标，车速对城市交通拥挤影响很大。
　　3.区域战略交通控制策略生成模型
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编辑推荐

　　《新一代智能化交通控制系统关键技术及其应用》可作为交通运输工程类本科生和交通信息工程
及控制、交通运输规划与管理、载运工具运用工程专业的硕士生、博士生及培训班参考用书。
也可供从事智能运输系统、交通信息工程及控制、交通运输规划与管理等领域工作的科学研究人员和
技术人员参考。
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