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前言

　　本书第一版自2005年6月出版以来，赢得了国内高校师生和从事汽车检测技术的工程技术人员的好
评。
2007年，本书被评为普通高等教育“十一五”国家级规划教材。
此外，编者经常接到热心读者提供的很多有价值的反馈信息。
特别是部分高校老师和工程技术人员提出了很多建设性的建议。
为此，撰写本书第二版，对第一版进行修订是非常必要的。
　　在第二版撰写过程中，我们在遵循第一版前言中所提出的编写思路的基础上，对第一版内容作如
下调整和补充：　　（1）近年来颁布的国家及行业标准中涉及汽车检测技术新的检验规程、检验方
法、判定标准等相关内容。
同时删减已经废止的相关标准内容。
　　（2）随着现代科学技术在汽车上的应用日益广泛，尤其是汽车电子化进程获得快速发展，不断
有新的电子控制系统装备到汽车上，以提高汽车的使用性能。
这些新装备和新技术的应用，给汽车检测技术提出了新的课题。
值得欣慰的是近年来汽车检测技术领域不断有新的研究成果，包括新的检测仪器设备以及新的检验方
法等。
我们尽力收集整理这些研究成果并编写在本书第二版中。
　　（3）针对本书第一版部分不适合的有关内容，包括已经过时的检测方法和检测设备以及插图等
内容进行删减与更新。
在本书第二版编写过程中，我们认真分析研究、积极采纳来自各方面的建议。
力求使本书第二版能更好地惠及广大师生和读者。
　　我们首先感谢燕山大学韩宗奇教授在本书第二版撰写中给予的关心和支持，并提出很多宝贵建议
；我们还要感谢合肥车力科技有限公司提供了许多资料和图片，从而丰富了本书的内容；在本书编写
过程中国家襄樊汽车试验场和定远汽车试验场的领导和工程技术人员给予了大力支持并提供相关资料
。
在此向他们表示深深的谢意。
同时我们还要感谢在本书第二版撰写、出版过程中关心支持及提供帮助的所有同仁和广大读者。
一本书第二版由方锡邦任主编，孙骏、钱立军任副主编，参编人员与编写内容与本书第一版相同。
尽管我们在本书第二版撰写过程中尽心尽力，但由于编者学术水平有限，错误和疏漏之处在所难免，
恳请读者不吝赐教。
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内容概要

　　《汽车检测技术与设备(第2版)》共分为12章，系统全面地介绍了汽车主要技术参数、技术性能以
及汽车排放、噪声等方面的道路试验（简称路试）检测和台架试验（简称台试）检测的原理、方法及
设备。
《汽车检测技术与设备(第2版)》可作为高等院校车辆工程、交通工程、交通运输等专业的教材，也可
供有关工程技术人员和管理人员参考。
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章节摘录

　　因为四轮定位仪采用传感器不同，其测量原理亦有所不同，这里以光敏三极管式传感器和CCD技
术为例来说明其测量原理。
安装在两前轮和两后轮上光敏三极管式传感器均有光线发射器和光线接收器，光线接收器是一组等距
离排列的光敏三极管，在不同位置上光敏三极管接收到光线照射时，该光敏管产生的电信号就代表了
前束值的大小。
　　当前束为零时，在同一轴左右车轮上的传感器发射出的光束重合。
当车轮存在前束时，在左轮传感器上接收到的光束位置偏移值则表示右侧车轮的前束值（或前束角）
，注意当光速位置相对于原来的零点位置向前为负前束，向后为正前束。
同理在右轮传感器上接收到的光束位置偏移值则表示左侧车轮的前束值（或前束角），即左右轮传感
器互为基准测量。
由于车轮前束角很小，一般不超过1度，前束值不超过12mm，所以由于基准偏转带来的误差很小，可
以忽略不计。
　　CCD又称电荷耦合器件，是20世纪70年代发展起来的新型半导体集成光电器件。
它是在一块硅面上集成了上千个各自独立的光敏元。
当光照射到光敏面上时，受光光敏元将聚集光电子。
通过位移的方式，将光量输出，产生光位置和光强的信息。
它分为线阵CCI）和面阵CCD两种。
线阵即是光敏元沿x方向排列1到2排。
测的是光在x方向上的位置及光强信息。
面阵（CCD）的光敏元排列成矩阵方式。
测的是x和Y，方向上的位置及光强信息。
运用CCI）技术及计算机图像处理技术能准确测量前束，并间接测量前轴偏角和后轴驱动偏角。
　　2）车轮外倾角测量原理　　车轮外倾角测量通常采用重力方向作为基准。
重力方向可以利用重力摆或气泡水准仪。
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