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前言

　　交通职业教育教学指导委员会交通工程机械专业指导委员会自1992年成立以来，对本专业指导委
员会两个专业（港口机械、筑路机械）的教材编写工作一直十分重视，把教材建设工作作为专业指导
委员会工作的重中之重，在“八五”、“九五”和“十五”期间，先后组织人员编写了20多本专业急
需教材，供港口机械和筑路机械两个专业使用，解决了各学校专业教材短缺的困难。
　　随着港口和公路事业的不断发展，港口机械和公路施工机械的更新换代速度加快，各种新工艺、
新技术、新设备不断出现，对本专业的人才培养提出了更高的需求。
另外，根据目前职业教育的发展形势，多数重点中专学校已改制为高等职业技术学院，中专学校一般
同时招收中专和高职学生，本专业教材使用对象的主体已经发生了变化。
为适应这一形势，交通工程机械专业指导委员会于2006年8月在烟台召开了四届二次会议，制订了“十
一五”教材编写出版规划，并确定了教材的编写原则如下。
　　1．拓宽教材的使用范围。
本套教材主要面向高职，兼顾中专，也可用于相关专业的职业资格培训和各类在职培训，亦可供有关
技术人员参考。
　　2．坚持教材内容以培养学生职业能力和岗位需求为主的编写理念。
教材内容难易适度，理论知识以“够用”为度，注重理论联系实际，着重培养学生的实际操作能力。
　　3．在教材内容的取舍和主次的选择方面，照顾广度，控制深度，力求针对专业，服务行业，对
与本专业密切相关的内容予以足够的重视。
　　4．教材编写立足于国内港口机械和筑路机械使用的实际情况，结合典型机型，系统介绍工程机
械设备的基本结构和工作原理，同时，有选择地介绍一些国外的新技术、新设备，以便拓宽学生的视
野，为学生进一步深造打下基础。
　　《港口起重机械》第一版于2004年12月出版，解决了当时专业教材短缺的困难，受到教材使用者
的欢迎。
至今连续印刷4次，发行量达9000册。
本次再版，融入了近几年的教学改革成果，同时根据行业发展情况对部分内容做了调整，使教学目标
更明确，更具针对性和实用性。
　　《港口起重机械》（第二版）是普通高等教育“十一五”国家级规划教材，供高职高专院校港口
物流设备与自动控制专业教学使用。
内容包括：起重机零部件，各机构的结构、组成和工作原理；起重机整体抗倾覆稳定性；典型港口起
重机；起重机课程设计。
书后的附表和参考图例全部采用最新国家标准和部颁标准，便于师生查用。
　　本书由南通航运职业技术学院李谷音主编，上海海事大学高等技术学院常红主审。
　　本套教材在编写过程中，得到交通系统各校领导和教师的大力支持，在此表示感谢！
　　编写高职教材，我们尚缺少经验，书中不妥和疏漏之处，敬请读者指正。
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内容概要

本书是普通高等教育“十一五”国家级规划教材。
主要内容包括：起重机零部件、机构的结构，组成和工作原理；起升机构和运行机构的计算；起重机
整体抗倾覆稳定性：典型港口起重机；起重机课程设计。
书后的附表和参考图例全部采用最新国家标准和部颁标准，便于师生查用。
    本书为高职高专院校港口物流设备与自动控制专业教学用书，也可用于相关专业的职业技术培训，
或供有关工程技术人员学习参考。
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章节摘录

　　第一章　起重机械概论　　第一节　起重机械的工作特点和类型　　起重机械是用来垂直升降重
物，并可以使重物作短距离的水平移动，完成对重物的装卸、转运、安装等作业。
　　一、起重机械的工作特点　　起重机械是一种循环、重复、间歇运动的机械。
起重机械的工作程序是：取物装置在取料地点由起升机构将物品提升，运行、回转或变幅机构使物品
水平位移，然后起升机构将物品下降到指定地点，接着各个机构进行反方向运动，使取物装置回到原
来的取料地点。
这一个工作过程称为一个工作循环。
一个工作循环完成后，再进行下一个工作循环。
起重机械就这样重复而周期性地动作，各个机构经常处于起动、制动以及正向、反向等相互交替的运
动状态中。
　　二、起重机械的组成　　起重机械种类繁多，但主要由：工作机构、金属结构、驱动装置和控制
系统等3个基本部分组成。
　　1．工作机构　　工作机构是起重机械的执行机构，通过各个机构的动作，完成对物品的升降和
水平移动，实现物品的装卸、转载、运输、安装等作业要求。
　　起重机械上常用的工作机构有：起升机构、运行机构、变幅机构和回转机构，即所谓起重机械的
四大机构。
此外，针对某些起重机械的特殊需要，有的还设置臂架伸缩机构、放倒机构等。
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