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内容概要

本书系统地介绍8XC196系列单片机的组成原理、指令系统、系统扩展与接口技术，以及单片微机控制
系统的设计和应用技术，包括数字控制器、提高可靠性和抗干扰的措施，同时还给出了单片机控制系
统的应用实例。
本书内容兼顾实用性和系统性，深入浅出，以实际需要为准则，书中提供了大量实用电路和子程序，
程序注释详细，便于读者学习运用。
    本书可作为高等院校自动化、计算机、机电工程等各专业单片机和控制技术的教材或参考书，也可
作为从事单片机应用工作的工程技术人员的参考书。
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