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内容概要

本书以Pro/ENGINEER的CAE功能为对象，详细介绍了Mechanism和Mechanica两个模块的应用。

    本书第一章介绍了Mechanica的安装及配置；第二章介绍了Mechanism；第三章到第五章介绍了集成
模式（Integrated Mode）的Mechanica；第六章介绍了独立模式（Independent Mode）的Mechanica。

    全书在写作风格上力求精简、实用，目标是让每一个Pro/E使用者，都能够轻松使用Pro/E的分析功
能。
本书适合于Pro/ENGINEER的中高级用户使用，也可作为培训用书。
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